Przebudowa 3 - osiowej lokomotywy parowej HOe M. Suchecki 2022/24
z firmy ROCO (Art. 31030)

Kolejna lokomotywa waskotorowa HOe 9 mm to wigksza parowa trzy-osiowa.
Kupiona na aukgji kilka lat temu. Fabrycznie wyposazona w gniazdko dekodera 6 pin. Ze zworkg jezdzita na
prad staty. Fabrycznie nie miata zadnych $wiecacych lamp.

Stan wyjsciowy z dnia zakupu.

Uzyje dekodera jazdy PDO5A,
dzwiekowy SDO05 z gtosniczkiem
nie wejdzie.

Lokomotywa ma 7 cm dtugosci i
wazy 94 gramy. Obcigzenia mozna
nie zwieksza¢, na dodatkowe i tak
brak miejsca.

Silnik na luzie kreci sie przy 2,4V z
pradem 7 mA ! Rekordowo mato.
Ma koto zamachowe co przy braku
podtrzymania bedzie jego zalets.

Z przektadni napedzana tylko tylna oS, pozostate sg rowniez napedzane przez metalowe wigzary i przy
sporej wadze zwiekszajg ucigg lokomotywy. Odbidr zasilania z wszystkich osi nie potgczony z korpusem.
Rozstaw skrajnych osi 20 mm powinien da¢ przejazd przez nie zasilane 14 mm odcinki zwrotnic Roco bez
zacie€ i przerw zasilania.

Czesci sktadowe bez schowanych matych Srubek.

Lokomotywa projektowana do sterowania cyfrowego z dekoderem ma wyraznie inng budowe.

Dobry ptaski silnik z kotem zamachowym jest mocowany lezgco i ptytka z gniazdem dekodera nad nim
wypada na poziomie okien wiec kabina jest pozornie wolna.

Gtéwny korpus, kociot i wiekszo$¢ elementéw podwozia to precyzyjne odlewy dajgce sporg wage
lokomotywki. Tylko budka maszynisty oraz niektére czesSci podwozia i detale na kotle sg z tworzywa.
Wszystkie dopasowane czeSci dobrze sie sktadajg a catos¢ jest skrecona dwoma Srubkami.

Silnika nie rozbieratem oliwigc tylko tozyska. Podwozia réwniez nie musze rozbiera¢, wystarczy smarowanie
przektadni i osi kot.

Zasilanie doprowadzone do dekodera oddzielone od masy nie wymaga przerébek. Silnik podtaczony przez
dwa dtawiki po 100 pH i kondensator.

Brakuje wyj$¢ z gniazdka dekodera do lamp. Zrobitem Swiecgce w mniejszych to i tu musze je dodac.
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Czes$¢ ze skrzynig na wegiel jest z tworzywa mocowana do korpusu zaczepami i w jej wnetrzu umiescitem
ptytke z lutowanymi szeregowo trzema LED i ich opornikiem, w lampach wklejone krétkie Swiattowody.
Kabelki z wtykiem 2 pin to podtgczenie lamp do dodanego gniazdka na gtéwnej ptytce dekodera.

Przednie lampy zrobione z matych LED 2 mm wklejonych w obudowy rozwiercone do 2,6 mm i malowane
wewnatrz na biato. Diody podtaczone do matej ptytki cienkimi drucikami.

Na tg ptytke i kondensatory podtrzymana miejsce dato niewidoczne w ztozonej lokomotywie obciecie od
spodu czesci kotta. Weszty trzy kondensatory SMD 100 uF/20V z matg diodg i opornikiem 130 oméw.
Podtrzymanie jest niewielkie ale przy silniku z kotem zamachowym wystarczy do unikniecia mrugania lamp.

Na ptytce dekodera obok gniazda 6 pin dodatem dwa po 2 styki dla masy i plusa oraz tylnych lamp.
Podtrzymanie i lampy przednie tgczone kabelkami do punktéw lutowniczych dodanych na plytce.

Kabelki utozytem na dole i lekko przykleitem zeby zaden nie dotykat kota zamachowego.

Ztozytem lokomotywe bez budki maszynisty i zrobitem prébne jazdy na prad staty.

Dobry silniczek dat Swietne
efekty jazdy.
| Przy 2,5V z pragdem 21 mA
jazda jest bardzo wolna i
ptynna bez zacieC.
3 V daje wyraznie wolng
jazde, prad 22 mA
| 4V to typowa wolna jazda,
prad wzrasta do 25 mA.
Dla kolejnych napiec 6, 8 i
10 V szybkos$¢ powoli rosnie
prady - 28, 30, 32 mA.
Przy 12 V jazda szybka z
poborem pradu 35 mA .

Model planowany do
sterowania cyfrowego ma
najlepszy silniczek z moich
wszystkich HOe.

Szybka Jazda przy napieciu 12 volt pobiera tylko 0,42 W mocy. Predkosu ustawie z dekoderem ale z tych
préb wida¢ ze na pewno nie jest to lokomotywa pospieszna.

Po prébnym zatozeniu obudowy skrécitem kabelki i wtyk podigczenia tylnych lamp bo byty zbyt widoczne
przez boczne okna lokomotywy.
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Po dtugiej przerwie mam wreszcie mate dekodery i ruszyt cigg dalszy przebudowy.

Dekoder DHO5C z lutowang kgtowg
wtyczkg 6 pin i dodatkowym
potgczeniem 2 pin dla VS i GND.

Podtaczenia silnika byty fabryczne i
pojechata jak powinna, do przodu.
Dodane lampy przednie i tylne tez
wilaczajg sie prawidtowo.

Zostato dobranie ustawien dla jazdy:
CV1 = 23 - adres

CV3 =2 - czas przyspieszania
Cv4 =1 - czas hamowania

CV5 = 100 - predko$¢ maksymalna
CV52 - dobratem jasno$¢ lamp.

Jazdy z tymi ustawieniami - minimalna ptynna to 87 cm na minute, prawie 1,5 cm /sek, rekordowo wolno
- $rednia jazda to okoto 4,5 metra /min - maksymalna 9 metréw na minute.

Lokomotywa z najlepszym silnikiem ma najwolniejszg ptynng jazde. Jak pisatem wcze$niej nie jest
pospieszng i réwniez predkoS¢ maksymalna jest najnizsza cho¢ ustawitem az 100.

Za to przy tej predkosci catos¢ (silnik + dekoder + lampy) pobiera tylko 40 mA. Przy wadze 93 gramy moze
ciggnac wieksze sktady z duzym odstepem od maksymalnego obcigzenia dekodera.
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Gotowa lokomotywa z dodanym dekoderem i $wiattami wyglada i jezdzi jak planowatem.
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