Przebudowa lokomotywy elektrycznej E-44 HO M. Suchecki 2024
starszy model PIKO

Pierwsza przerabiana lokomotywa elektryczna. Jak wiekszo$¢ ma okoto 40 lat, kupiona w sklepie za 420 zi.
Jezdzita dos¢ duzo i sg $lady uzywania, sklejona ostona jednego wdézka, uszkodzony i naprawiany sprzeg i
drobne wady w malowaniu. Kiedy$ przerobitem lampy na zasilane z generatora i zaréwki byty podtgczone
przez kondensatory. Stan przed przerébka.

Cafte wnetrze jest zajete przez dwa wdzki z silnikami i spore obcigzenie z blach miedzy nimi.

Na czotach kostki ze $wiattowodami i zaréwkami. Odbiér zasilania z szyn przez wszystkie osiem két dawat
pewng jazde bez zadnych zacie¢. Mozliwe byto zasilanie jednego bieguna z drutéw trakcii.

Podwozie mocowane do nadwozia $rubg skrecajgca blachy obcigzenia w jakby pojemniku bedgcym czescig
wktadki okien. Ta z kolei jest mocowana w nadwoziu czterema zaczepami - grube szyby Srodkowych okien.
Mocowanie wytrzymato do dzi$ cho¢ wkiadki okien sg sklejone w dwéch miejscach.

Lokomotywa wazy 271 gramoéw co przy dwdch silnikach dato duzg site uciggu. Przy zabawach dzieci jezdzita
z pokoju do pokoju ciggnac kilkanascie wagondw, chyba od pietnastu zaczynata sie Slizgac.

Podstawowy problem przerdébki to jak zawsze miejsce na wyposazenie. Mozna go dodac tylko w Srodkowym

pojemniku usuwajgc cze$¢ obcigzenia i dodawac otéw we wszystkie wolne miejsca, oprécz wklejania pod
dachem niekorzystnie podnoszacym $rodek ciezkosci.
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Kolejny problem to dwa silniki w lokomotywie a dekodery sg przystosowane do sterowania jednym.
Najprostsze jest usuniecie jednego silnika ale stracimy potowe mocy lokomotywy. Drugi sposéb to uzycie
dodatkowego dekodera do drugiego silnika. Trzecim jest podtgczenie dwdéch silnikéw do jednego dekodera.

Najpierw konserwacja silnikbw i napedéw, jak tadnie pojadg na prad staty to sprawdze sterowania cyfrowe.

Do silnikéw przylutowatem kondensatory po 100 nF i
oryginalne dfawiki. Zmienitem potaczenia lutujgc osobne
kabelki odbioru zasilania i silnika.

W obu wézkach robimy to odwrotnie bo tak sg
wstawiane do lokomotywy, przedni jedzie do przodu a
tylny do przodu tytem, na wstecznych obrotach.

W obu silnikach czyszcze szczotki, komutatory i tozyska.
Oliwie tozyska i smaruje tryby napedu.

Ztozenie silnika jest mozliwe tylko razem z woézkiem i
trybami napedu wiec szczotki docieratem w woézku przy
6 V przez pare minut. Po dotarciu silnik przedni pobierat
55 mA w przdd i 65 mA wstecz.

Silnik tylny pobierat dla obu kierunkéw po 60 mA.

Zatozytem kota napedowe i ostony wézkdw.
Wyginaniem ustawitem docisk blaszek odbioru
zasilania tak zeby byto pewne przy mozliwie
stabym hamowaniu két.

Pobierane prady wzrosty nieznacznie:

przedni wézek 66 mA przéd i 76 tyt mA

tylny wézek 69 mA dla obu kierunkdw.
Ro6znica w poborze pradu przez przedni i tylny
wozek zostata taka sama.

Ponowna rozbiérka i staranne ztozenie
przedniego wézka nie dato zadnej zmiany, nadal
pobiera rézne prady. Réznica musi tkwi¢ w
elementach a nie w ich ztozeniu.

Prébnie pojedyncze wozki jezdzity od 3 V z pragdami ~70 mA, przy 8V pobieraty po 80 mA.

Do kolejnego testu ztozytem catg rame z dwoma wézkami. Z pojemnika wyjete 7 z 8 blach obcigzenia a na

przedtuzonej ramie dodane po dwie 2 mm plytki otowiu.

Ciezsza cato$¢ jezdzi bardzo dobrze. Rusza tak samo od 3 V z sumg pragdéw pojedynczych wozkow, okoto
145 mA do przodu i 150 mA wstecz. Dla 4 V prady 150 i 160 mA, dla 6 V 160 i 170 mA.

Przy 8 V i wyraznie szybkiej jezdzie prady wynoszg 170 i 180 mA. Juz przy poditgczeniu 6 volt lokomotywa
ostro ruszajgc przesuwata po stole tor prébny. PIKO sie postarato i silniki oraz cate napedy sg bardzo dobre.
Maty 4-osiowy diesel HOe, znacznie Izejszy i z jednym silniczkiem, przy 6V jedzie wolno i pobiera 150 mA.

A ta starsza, ciezsza i z dwoma silnikami lokomotywa jadac szybko pobiera tylko o 10 mA wiecej.
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Po przymiarkach wyposazenia w pojemniku zostata jedna blacha, ta z gwintem Zeby cato$¢ skrecic.

Dla zwigkszenia
ciezaru dodatem
ptytki otowiu o
grubosci 2 mm.
Po dwie wklejone
w czesci czotowe
. obudowy i po dwie
na przedtuzonej
ramie, z miejscem
S s e ~ na ptytke dolnych
- & g / : * lamp.

Po tych zmianach wszystkie czesci mechaniczne lokomotywy majg 235 graméw. Gotowa wazy 239 gramow,
waga spadta tylko o 32 g i sita uciggu praktycznie nie zmalata.

= —— ,_\ Do pojemnika dodatem cienkie Scianki zeby elementy
nie przesuwaly sie zaczepiajgc o woézki.

Mimo dobrego zasilania z 8 k6t dodatem piec
kondensatoréw podtrzymania po 470 uF z uktadem
fadowania (dtawik, dioda, opornik 62 Q).

Po probie z matymi gto$niczkami wkleitem w dodang
Scianke $rednig kostke 8 Q, z obudowg gra gto$no.

Na kondensatorach bedzie gniazdko dekodera
(dekoderdw) i ptytka pomocnicza luznych podtgczen z
. obracajgcych sie wozkow i lamp.
= CatoSC tego przektadanca jako$ wchodzi pod dach.

W oknach wklejona ciemno - szara folia maskujgca
nieciekawe wnetrze.

Pierwsza préba sterowania cyfrowego to podigczenie réwnolegle obu silnikow do dekodera jazdy DH22A.

W gniazdo dekodera PluX22 wstawitem zworke. Na prad staty pojechato ale wstawiony dekoder nie dziatat.
Winne byty zte oznaczenia stykdw na ptytce gniazda dekodera. Przelutowatem przewody wedtug rysunku z
mojego opisu i dekoder ozyt.

Sterowanie dwoma silnikami dziata bardzo dobrze. Obawiatem sie ze przy dwéch wirnikach i pomiarach
indukowanych w nich napie¢ wystgpig btedy dajace nieréwng jazde. Tymczasem przy 16 kHz pomiary sg
krétkie, przeliczane i uSredniane dajac ptynng jazde w catym zakresie predkosci - do maksymalnej 80.
Warto$ci z CV50 i CV56 - 59 do sterowania silnikiem nie zmieniatem zostawiajgc fabryczne.

| przy tej nietypowej przebudowie dekodery D&H nie zawiodty.

Ptynna wolna jazda to okoto 2,5 cm na sekunde, w minute przejedzie 1,5 metra. Przy Sredniej jezdzie z
predkoscig = 40 pobiera 115 mA a dla maksymalnej (80) do 145 mA. Jak na dwa silniki wynik bardzo dobry.
Podtrzymania wystarcza na p6t sekundy Sredniej jazdy, same lampy $wiecg do 4 sekund.
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Z dziatajgcym najprostszym, i przez to najlepszym, sposobem sterowania cigg dalszy przebudowy.
Lokomotywa bedzie z dzwiekiem wiec prébny DH22A zastgpie dekoderem SD16A. Cato$¢ wyposazenia
montuje na podwoziu. Obracajgce sie wézki sg tuz za oknami i na kabiny brak miejsca.

~ Za to dodatem gdrne Swiecace lampy.

Po przewierceniu otworu do wnetrza na wktadce okien

| przykleitem pionowo matg ptytke z jedng LED.
Sciezki sg z tytu ptytki i dioda jest lutowana odwrotnie w
wycieciu. Zmiescit sie tez dobrany opornik i podtgczenia
kabelkéw. Czoto ptytki musi mie¢ przednig ptaszczyzne
rowng z wktadka okien.
Wysoko$¢ ptytki dobraé tak by miescita sie pod dachem i
dioda trafiata na otwor ze Swiattowodem.
Prébnie obudowa zaktada sie dobrze i ptytka nie odpadta.

| jeszcze wazny drobiazg.
tozyska wirnikow trzeba oliwi¢ doS¢ czesto a w lokomotywie
dostep do nich byt tylko po wyjeciu wktadki okien z
pojemnikiem, czyli praktycznie rozbiérce catej lokomotywy.
W ramie zrobitem cztery mate podciecia na wprost tozysk
wirnikéw i moge je oliwi¢ po zdjeciu samej obudowy.

Pozostate tryby przeniesienia napedu majg gesciejszy smar
i mozna do nich zagladac po roku lub rzadziej.

Zrobione sg z tworzywa ktdre nawet bez smarowania
minimalne zwieksza opory przektadni.

eivic s I8

Wstawitem dekoder SD16A z wgranymi wstepnymi ustawieniami (wytgczona jazda analogowa, Marklin itp.).
Nastepnie dobratem ustawienia jazdy dla tej lokomotywy:

CV01 =44 - adres lokomotywy CVv42 =192 - F8 - manewrowa i przyciemnienie
Cvo3 =14 - czas przyspieszenia Cv43 =64 - F9 - tylko przyciemnienie

Cvo4 =2 - czas hamowania Cv53 =10 - jasno$¢ przyciemnienia

CV05 =65 - predkoS¢ maksymalna CVv61 =30 - predko$¢ manewrowa

CV09 =1 - czestotliwo$¢ 16 kHz Ccv62 =1 - przyspieszenie manewrowej

Cv33=1 - FLf wigcza LF CV137 =10 - wyt. oszczedzanie energii i op6zn. Susi
Cv34 =2 - FLr whacza LR CV156 = 3 - przyciemnienie dla LF i LR

CV37 do 41 = 0 - nic nie wigczane

Kolejny krok to zrobienie dzwieku.

Poczatkowo uzytem firmowego projektu ,E44 V1.dhs” ale dzwiek miat kilka wad, cicha jazda zagtuszana
dodatkowy dzwiekiem, brak efektu hamowania cho€ pliki byty. Z wigczonym dzwiekiem jazdy lokomotywa
ruszata po ponad 7 sekundach - efekt mocno mylgcy - co$ nie dziata.

Zrobitem wiasny dzwiek wykorzystujgc pliki z projektéw E44 i E94 i zebrane wtasne pliki. Ustawitem szeS¢
zakreséw jazdy do maksymalnej = 65. W dodatkowym jazdy sg tylko efekty startu, stopu i biegu luzem.
Dodatem automatyczne hamowanie dodatkowo wigczane recznie. Sg trzy rézne sygnaty, losowe sykniecia,
kompresor, wentylator i efekty sprzegania.

view | Build | Help Do otwartego projektu zgratem ustawienia jazdy przez [Read
: & Write sound (to SUST) FS configuration from track].
i & Write sound (io track) i W lokomotywie z zatozong obudowg dobratem gto$nos¢ ogolng i
g:l Read configuration from track | %:as poszcz_egéln){ch_ Se_kwencji-_ _ o o
O Write configuration to track L Ustawitem dzwieki losowe i przypisatem dzwieki do przyciskow
%105 . =2 F10 - F20 uzywanych przy moich przerébkach lokomotyw.

Zapisatem gotowy projekt z wszystkimi ustawieniami i wgratem go przez [Write sound (to track)] co wpisato
do lokomotywy caty dZzwiek i ustawienia jazdy.

Uzytem dekodera SD16A 2 generacji z pamiecig 128 Mbit. Wgranie projektu wiekszego od 32 Mbit wymaga
programu SoundEdit w wersji 0.84. Natomiast dla projektu do 32 Mbit mozna uzy¢ wersji 0.82 ktéra wgra go
do dekodera SD lub modutu SH z 32 lub 128 Mbit pamieci - dla wiekszej 3/4 zostanie niewykorzystane.

W ,,SoundEdit” na dole okna Sounds jest informacja o wielkosci plikdw - czas i procent uzycia pamieci.
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Skonczona lokomotywa.

@

[E04-26

Pomalowatem caty dach bo miat kilka uszkodzen.
Wymagato to zdjecia pantograféw i wszystkich detali ktére
tez pomalowatem. Cate nadwozie malowane na jasniejsza
. zielen niz oryginalna.

' Wozki malowane bo wygladaty na wyraznie plastykowe.
Porecze malowane srebrng farbg.

Dodana gérna lampa $wieci dobrze, Na dodanie kabin nie
byto miejsca.

Przebudowa udana, lokomotywa ma nadal dwa silniki i
ciggnie dowolnie duze, jak na makiete, sktady.

Dzwiek po dobraniu gtosniczka stycha¢ bardzo dobrze.

Polecam dekodery D&H do nietypowych przebudéw
lokomotyw z dwoma takimi samymi silnikami.
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