Dekodery akcesoriow M. Suchecki 2022
1. Zasilacz5i 16V

Zaczatem od zasilacza dajacego 16 V i stabilizowane 5 V bo takie zasilanie przyjatem dla makiety, 16 V
pradu statego do dekoderdow akcesoriéw, oswietlenia, itp. a 5 V do odtwarzaczy MP3 i serw ze sterownikami
analogowymi. Przerobitem starszy zasilacz dajacy tylko stabilizowane 5 V na dwa potrzebne napiecia.

Trafo TS50/13 (2 x 7 V; 2 x 2,6 A) z wtérnymi uzwojeniami szeregowo daje mocne 14 volt zmiennego.

Z uzytej przetwornicy ,down” mam stabilne 5 V nie ulegajace zmianom przy réznym obcigzeniu.

Ale zamiast 16 V po mostku prostowniczym z kondensatorem byto 23 volty z samg lampka kontrolna.

Z dotaczonymi kilkoma zaréwkami i pradem ~ 0,5 A napiecie spadto do 21 volt.

Nadal stanowczo za duzo, latarnie i oSwietlenie mam na 16 V a dekodery serw s na maksimum 18 V.
Dodatem drugq przetwornice XL6009 ,,down - up”, ta czerwona, ustawiong na 16 V napiecia wyjsciowego.
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Mostek prostowniczy jest na matym radiatorze, za mostkiem kondensator 4700 pF/25V i dwie przetwornice.
Kontrolkami sg zaréwki na 24 i 6 V z matymi opornikami. Na nich lepiej niz na LED-ach wida¢ chwilowe
spadki napie¢. Oba wyjscia 16 i 5 V sg stabilne przy réznym obcigzeniu. Przetwornice przy dopuszczalnym
pradzie rzedu 3 A majg zabezpieczenia i przy przecigzeniu lub zwarciu wytaczajg napiecie wyjsciowe wiec
dodatkowo petnig role automatycznych bezpiecznikdw.

Zatozytem obudowe i wiaczytem na godzine zasilacz obcigzony réznymi zaréwkami, okoto 1 A dla 5V
i podobnie dla 16 V. Po tej probie zasilacz byt dobrze ciepty bez zmian napie¢ wyjsciowych.

Uznatem go za gotowy i mogtem przej$¢ do préb z serwami.

2. Dekodery serw i pulpit sterowniczy ,RailBox”

Na koncu opisu ,,Sterowanie” sg zdjecia dekoderéw serw i Pulpitu przewidzianych do testow.

Do uzycia serw skionita mnie ich niska cena, SG-90 po okoto 10 zt. Nadajq sie do sterowania praktycznie
wszystkimi ruchomymi elementami makiety jak: zwrotnice, semafory ksztattowe, rozprzegacze, ruchome
dzwigi wegla, kran wody i wiele innych.

Dekodery serw mozna obstugiwa¢ ,analogowo” przetacznikami zasilajac je pradem statym czy zmiennym
lub z uzyciem sterowania cyfrowego DCC.

Dodanie Pulpitu sterujacego pozwala na zbudowanie nastawni z réznych przetacznikow, wytacznikow i
przyciskow do urzadzen wiaczanych bezposrednio i obstugi dekoderdw akcesoriow.

Uzycie Pulpitu uwalnia myszki od tych zadan i mozna swobodnie sterowac jezdzacymi pociggami.
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Dekodery serw RailBox majq rozdzielone zasilanie czesci sterujacej z mikroprocesorem i zasilanie serw.
Zaleznie od potrzeb podifaczamy je na trzy sposoby:

1. praca analogowa - do ztacza PWR podtgczamy staty lub zmienny prad o napieciu 7 - 18 V.

2. praca cyfrowa (DCC) - do ztacz DCC i PWR réwnolegle podtaczamy zasilanie z centralki DCC.

3. praca cyfrowa (DCC) z ograniczony poborem pradu z DCC - do zfacza DCC podtaczamy zasilanie z

centralki a do ztacza PWR zasilanie jak w pkt. 1.

Uwaga: przy 3 sposobie nie pomyli¢ sie i nie potaczy¢ ztacza DCC z PWR - grozi uszkodzenie centralki !
Przy wszystkich trzech sposobach zasilania majg $wiecic sie zielone LED obok ztacz DCC.

Zrobitem zastepczg nastawnie Zeby luzne kabelki z LED i wytacznikami nie robity zwar¢ podczas testow.
e Sefelpopueletol L oak ™ 3 : . . R R

Zabraklo pstryczkow i uzytem tylko 6 serw ale sprawdzitem rdwnoczesng prace dwdch dekoderdw.
Przetaczniki podtgczone zgodnie z instrukcjg do ich ztacz, cztery do pierwszego dekodera i dwa do drugiego.
Zasilanie 16V pradu statego. Pierwszy test ,analogowy” udany. Wszystkie 6 serw dziata z ustawionymi
wychyleniami i predkosciami ruchu. Na zdjeciu serwa 1, 3, 5 wtgczone i wychylone, 2, 4, 6 cofniete.
Widoczne LED na razie nic nie sygnalizujg, bedg podtaczone przy tescie pulpitu sterujgcego.

[

S Opis ustawien serw w instrukcji nie jest zbyt jasny.

Zasilanie , . .
\ Trzeba wykonac nastepujace kroki:

- wlaczy¢ przetacznik pierwszego serwa
- nacisnac przycisk programowania i wkaczy¢ zasilanie
- gdy zapalg sie 2 zielone LED szybko pusci¢ przycisk
- pot. Left i Right ustawiamy skrajne potozenia
przestawiajac serwo jego przetacznikiem. Podczas
ruchu serwa ustalamy pot. Speed szybkosS¢ obrotu.
- naciskamy przycisk programowania i trzymamy
naci$niety do zgasniecia LED programowania,
ustawienie jest zapamietane.
Tak samo postepujemy z kolejnymi serwami i
nastepnym dekoderem (serwa 5i 6).
Zawsze konieczne jest wytaczenie i wigczenie
zasilania przy wtaczonym przetaczniku ustawianego
‘ ‘ serwa, ponownie zaswieci sie LED programowania.
Jesli bedziemy sterowac serwa tylko analogowo to na tym kofczymy ustawienia dekoderdw.
Mozna uzy¢ podwdjnych przetacznikéw podtaczajac do drugiej pary stykow LED-y sygnalizujgce potozenie.

Programowanie

Wia_czone”
serwo 1
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Przy zasilaniu 16 V pradu statego oba dekodery pobierajg okoto 90 mA. Podczas ruchu serwa prad wzrasta
0 ~ 60 mA. Pobdr pradu zalezy od typu uzytych serw i ich stanu. W czasie testu pracowaty nie obcigzone
poruszanymi elementami, z nimi pobdr bedzie wiekszy ale dla sprawnych, naoliwionych, z dobrym smarem
na pewno nie przekroczy dopuszczalnych 250 mA na wyjscie.

Gdy dekodery dobrze dziatajq w trybie analogowym mozemy przej$¢ do sterowania cyfrowego.
Wskazane jest jeszcze w trybie analogowym ustawienie potrzebnych wychylen i szybkosci serw.

Testy z ,z21 start” i MultiMaus bo tym sterowaniem programuje wszystkie uzywane dekodery.

Podtaczamy réwnolegle do ztacz DCC i PWR zasilanie z centralki. Zielona LED zasilania bedzie sie $wiecic.
Wytaczniki serw sg podtaczone i mozemy nimi sprawdzi¢ ze wszystkie serwa wychylajg sie i cofaja, ustawic
wszystkie cofniete, u mnie to jazda na wprost.

Teraz wlaczamy w myszy tryb akcesoriow i wciskajac przycisk ,,1” wybieramy pierwszg zwrotnice (Z0001).
Wciskamy i trzymamy przycisk programowania (nie zaswieci sie LED programowania jak w analogu).
Naciskamy na myszy strzatke powodujac wychylanie serwa. Przy wychylonym puszczamy przycisk
programowania. Polecenie dla Z0001 jest zapamietane.

Wybieramy na myszy przyciskiem ,2" drugg zwrotnice (Z0002). Naciskamy i trzymamy przycisk
programowania i strzatkq myszy ustawiamy wychylenie drugiego serwa. Gdy raz zmieni potozenie na
wychylone puszczamy przycisk programowania. Nie trzeba wiecej naciskac strzatek, po pierwszym
wychyleniu polecenie jest odebrane i puszczenie przycisku programowania zapisuje je.

Tak samo postepujemy z kolejnymi serwami, po pierwszym wychyleniu puszczamy przycisk programowania
i przechodzimy do nastepnego. Na zdjeciu moment zapisania wychylenia pigtego serwa.

Po zaprogramowaniu wszystkich serw sprawdzamy ich przestawianie mysza. Jesli dziatajg jak powinny,
wiaczenie wychyla serwo a wylaczenie cofa i mysz wyswietla potozenie to programowanie jest zakonczone.
Serwa mozna rowniez przestawiac ich wylacznikami co nie zmienia wyswietlanego na ekranie myszy
potozenia danej zwrotnicy.

Zasilane tylko z centralki oba dekodery pobierajg 95 mA przy 18V DCC. Ruch jednego serwa podobnie jak
przy zasilaniu analogowym zwieksza chwilowy pobdr o ~ 60 mA.

Kolejna prdba to podtaczenie zasilania z centralki do ztacza DCC i napiecia statego 16 V do ztacza PWR.
Swiecg sie LED zasilania i cato$¢ dziata tak samo, serwa reagujq na polecenia z myszy i przestawianie ich
wytacznikami.

Wyrazna zmiana to spadek poboru pradu z DCC, teraz tylko 6 mA dla dwodch dekoderéw. Catg ciezkg prace z
zasilaniem i ruchem serw przejat zasilacz 16 V. Warto go zrobi¢ gdy uzywamy ponad dwdch serw.

Nastepny test to uzycie Pulpitu sterowania do przestawiania szeSciu zwrotnic.

Odtaczytem przewody wytacznikow od dekoderdw serw i podtaczytem do Pulpitu. Cztery pierwsze wspolnym

przewodem do ztacza ,Q1” i pojedynczymi przewodami do ztacz 117, 12", 13", ,14". Dla nastepnych

wytacznikéw (5 i 6) wspolny przewdd podtaczamy do ztacza ,,Q2" a pojedyncze do wolnych ztacz 11", 12",

Uwaga: w instrukgcji jest btad na rysunku podtaczen przetacznikdw - wszystkie grupy po 4 (Q1, Q2, Q3, Q4)
do tych samych ztacz 1" - cztery wytaczniki rdwnolegte do ztacza 11" bedg dziatac jak jeden.
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Nastepnie podtaczytem szes¢ LED. Wspdlny przewdd plusa do ztacza ,,Q1” i poszczegdine przewody diod do
ztacz ,L17, ,L2"..... ,L6” (tu juz nie ma btedu). Zasilanie dekoderdw bez zmiany, z DCCi 16 V statego.
Pulpit ma dwa gniazda X-Bus i jest zasilany z centralki. Z dowolnego gniazda X-Bus w ,z21"” lub gniazda
Slave wzmacniacza 10764. Potaczytem takim samym przewodem jak mysz (6 zyt, 6 stykow).

mUIMAUS

wszystkie LED podtaczone do pulpitu.
Pulpit programujemy w dwdch cyklach: dla LED i dla przetacznikdw.
Ustawianie LED:
- naciskamy 2 sek. przycisk LED SET. Zapali sie zielona dioda programowania i pierwsza LED (Q1, L1).
- na myszy w trybie zwrotnic wybieramy Z0001 i strzatkami ustawiamy wychylenie zwrotnicy, dioda
programowania mrugnie jeden raz i zaswieci sie niebieska programowania potwierdzajaca ustawienie.
- naciskamy na chwile przycisk LED SET przechodzac do drugiej LED pulpitu i postepujemy tak samo,
wybor zwrotnicy, jej wychylenie, niebieska sygnalizuje ustawienie i przechodzimy do kolejnej LED.
- po ustawieniu wszystkich LED konczymy programowanie 5 sekundowym nacisnieciem przycisku LED SET.
Zgasna diody zielona i niebieska programowania, ustawienia sg zapisane.

Uwaga: jesli przypadkowo Zle ustawiliSmy jedng LED to musimy ponownie wejs¢ w tryb programowania
ale nie trzeba ustawia¢ wszystkich od nowa. Krétkimi przycisnieciami LED SET przechodzimy do
wymagajacej poprawki i tylko jg ustawiamy. Po tym konczymy programowanie - 5 sek. LED SET.
Przy przeskakiwanych LED ma sie $wieci¢ niebieska dioda potwierdzajac ich zapisane ustawienie.

Ustawienie przetacznikow:

- naciskamy 2 sek. przycisk BUTTON SET. Zapali sie zielona dioda programowania.

- wlaczamy pierwszy przetacznik. Zaswieci sie niebieska dioda ze stanem przetacznika.

- na myszy w trybie zwrotnic wybieramy Z0001 i strzatkami ustawiamy jej wychylenie, zielona dioda
mrugnie jeden raz potwierdzajac odebranie polecenia.

- wigczamy kolejny przetacznik przechodzac do jego ustawienia, postepujemy tak samo jak z pierwszym.

- po ustawieniu wszystkich przetgcznikdw naciskamy na 2 sek. przycisk BUTTON SET konczac ich
programowanie, ustawienia sg zapisane.

Uwaga: Zte ustawienie ktoregos$ wytacznika wymaga poprawienia tylko jego ustawien, poprawiamy je
i wychodzimy z trybu programowania zapisujac zmiane (podobnie do poprawki LED pulpitu).

Po ustawieniu wszystkich LED pulpitu i przetacznikdw zwrotnic (serw) sprawdzitem dziatanie catosci.
Kazdy przetacznik przestawia swojq zwrotnice a LED sygnalizuje jej wychylenie.

Teraz komendy sg wysytane do centralki wiec na ekranie myszy w trybie zwrotnic jest wysSwietlane ich
aktualne potozenie. Mozna tez przestawiac zwrotnice z myszy. Ale mysz nie przestawi przetacznika i bedzie
on w innej pozycji niz zwrotnica. By unikna¢ niejednoznacznosci po podtaczeniu pulpitu najlepiej uzywac
tylko jego do wszystkich pracujacych z nim dekoderow.
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W dziatajgcym pulpicie nie podobata mi sie jedna rzecz - 6 LED sygnalizuje wychylenia zwrotnic ale dla
jazdy na wprost nic sie nie Swieci a w planowanej nastawni jest to potrzebne.

Podtaczytem wstawione w zastepczy pulpit sze$¢ niebieskich LED. Wspolnym plusem do ztacza ,Q2” i
poszczegdlne diody do ztacz ,L1”, L2"..... ,L6". Nastepnie w trybie ustawiania LED przypisatem im dla
kolejnych zwrotnic polecenia ustawien na wprost - cofniecie serwa.

wychylonych (2, 4, 6) $wiecg sie zielone.
Po wiaczeniu sterowania LED nie sygnalizujq potozenia serw (wychylone lub nie) bo nie byto jeszcze
zadnego polecenia. Zmiana LED nastapi po pierwszym przestawieniu danego serwa.

Sprawdzitem dziatanie dodatkowego gniazda X-Bus na Pulpicie podtaczajac do niego drugg MultiMaus.

Obie wyswietlajg potozenie zwrotnic (serw) i mozna je nimi przestawia¢, jak wczesniej pisatem mysz nie
przestawi pstryczkow. Podiaczytem tez starg LokMaus2. Ta mysz nic nie wie o dekoderach serw, zadnego nie
wyswietli i nie przestawi, steruje tylko jazda z funkcjami FO do F4.

Na koniec test dziatania catosci z przewidzianym do obstugi makiety starszym sterowaniem Roco 10674.
Podtaczone dwa dekodery, szeS¢ serw, Pulpit i trzy myszy (2 x MultiMaus i LokMaus2).

Dziata réwnie dobrze jak z ,,z21”, Pulpit przestawia serwa i wyswietla ich potozenie na LED-ach.

Na obu MultiMaus mamy aktualne potozenia zwrotnic i tez mozna je nimi przestawiac.

Pulpit ma gniazdo USB dla obstugi magistrali S88. Nie uzywam programu komputerowego ani sterowania
korzystajacego z S88 wiec nie przetestuje tej mozliwosci.

W gotowej nastawni uzyje dwdch lub trzech dekoderdw serw ,RailBox” i opisanego dalej dekodera ,,Kuehn”.
Przy ich podtaczeniu do Pulpitu zabraknie wyj$¢ LED do wyswietlania standw wszystkich zwrotnic dla jazdy
na wprost lub w bok. Uzyje podwdjnych przetacznikéw i druga para bedzie przetaczata diody wyswietlajace
ustawienia. Wyjscia LED z Pulpitu zostawie do przyciskow z pojedynczymi stykami.

Korzyscig tego rozwiazania jest odcigzenie centralki zasilajacej Pulpit od zasilania duzej ilosci LED.

Précz tego po wiaczeniu zasilania od razu mam wysSwietlone na diodach potozenie wszystkich przetacznikdw.
Dla LED z pulpitu stan byt aktualny po pierwszym przestawieniu danej zwrotnicy.

Ale jest to stan przetacznika lub wystanej komendy i tylko przy sprawnych zwrotnicach bedzie to ich
faktyczne potozenie. Catkowitg pewno$¢ dajq jedynie zwrotnice ze stykami informacji zwrotnej.

W dekoderach serw CV powalajg ustawiac skrajne wychylenia, szybkos¢ ruchu i odwrdcenie wyjscia -
zamiana reakcji na polecenia wychyl - cofnij.

Pozwala to juz na makiecie doktadnie ustawic te wszystkie wartosci.

Wychylenia sq wazne przy zwrotnicach napedzanych serwami do ustawienia dobrego docisku iglic do szyn.
Szybkos$¢ ruchu dobieramy wedtug wtasnego uznania.

Natomiast inwersja wyj$¢ na odwrotne spowoduje ze ustawienia przetacznikdw i sygnalizacji na pulpicie nie
bedzie odpowiadac ruchom serwa. Jesli potrzebne jest odwrdcenie ruchu to lepiej zmieni¢ ustawienia
dekodera i / lub pulpitu na potrzebne.

Lista CV z instrukcji dekodera jest pod koniec opisu - strona 8.

U mnie odczyt i zapis CV nie dziata wiec ustawienia zrobitem jeszcze w trybie analogowym.
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3. Dekoder akcesoriow ,, Kuehn WD10"”

v/ REEE —— . Dekoder pracuje z centralkami DCC i Marklin.
e P R Giam T, Zasilanie tylko z DCC (12 - 16 volt) réwnolegle
- l i l ,f;‘f,;,G | ~ do obu zlacz ,Digi in” i ,ext. Pow”.

' Gr.A | Zasilanie dodatkowe, prad staty do 24 V lub

. zmienny do 16 V - tylko do zigcza ,ext. Pow” i
wDi10 . wtedy meﬂ’@czyc _rownolegle wejsc ,,D|g_| In" z

~€xt. Pow” - grozi uszkodzenie centralki !

—

- wkkuehn-digital

| Maksymalny tgczny prad obcigzenia do 1,8 A.
Poszczegdlne wyjscia z pradem do 1 A.

Dekoder ma 8 podwojnych przetaczanych wyjsé
mogacych pracowac w jednym trybie dla obu
| e e - grup lub w dwdch réznych trybach ustawianych
: s : ~ dla grupy ,A” i grupy ,B".
) Do wyboru jest 8 trybdw dla kazdej grupy.

Dekodera uzyje do sterowania zwrotnicami dla waskich torow 9 mm HOe. Wszystkie zwrotnice Roco mam
z napedami cewkowymi. Po czyszczeniu dziatajg niezawodnie a skok przestawianych iglic wynosi 1,5 mm
wiec wymiana tych napeddw na serwa nie ma sensu.

Dekoder jest produkowany od 2012 roku i nadal mozna go dostaé. Projekt sprzed wielu lat dziata bardzo
dobrze i moim zdaniem jest znacznie lepszy od dekoderéw Piko 55030 obstugujacych tylko dwa napedy
cewkowe, a tu mamy osiem lub cztery plus cztery inne urzadzenia, np. semafory Swietlne.

Nie bede go szczegdtowo opisywat, ogranicze sie do wstepnego programowania przyciskiem i testu dziatania.

Dekoder programowatem przyciskiem i wskazaniami dwéch LED ,A” i ,B".

Zalecane jest nie podfaczanie zadnych urzadzen na czas programowania przyciskiem i zasilanie tylko z DCC

doprowadzonym rownolegle do ztacz ,,Digi In” i ,,.ext. Pow”.

Najpierw podtaczytem dekoder do ,z21 start” z MultiMaus i w trybie Direct CV w CV8 wpisatem wartosc¢ ,,8”

co dato reset dekodera. Odczyt CV8 wyswietla 157 - kod producenta (Kuehn Ing. DE).

Nastepnie:

- Nacisna¢ na kilka sekund przycisk Prog az zaswieca sig diody A i B. Puscic przycisk Prog.

- Swieci sie dioda A i teraz ustalamy adres dla grupy ,A”. Na myszy w trybie zwrotnic wybratem Z0025 i
przestawitem ja. Na 3 sek. zaswieca sie diody A i B co oznacza odbidr i zapisanie adresu.

- Teraz mruga dioda A i wybieramy tryb pracy pierwszej grupy. Dla trybu ,,2" (impulsowe przestawianie
zwrotnic) trzeba wybra¢ wartos¢ o 4 wiekszg przestawiajac z myszy zwrotnice Z0006 (wartosc¢ 2 + 4).

~ Na 3 sek. zaswieca sie diody A i B co oznacza odbidr wartosci i zapisanie ustawienia.

- Swieci sie dioda B i ustalamy adres dla grupy ,,B”. Na myszy w trybie zwrotnic wybratem Z0029 i
przestawitem ja. Na 3 sek. zaswieca sie diody A i B co oznacza odbidr i zapisanie adresu.

- Teraz mruga dioda B i wybieramy tryb pracy drugiej grupy. Dla trybu ,4” (wlaczanie i wylgczanie wyjsc)
trzeba wybrac wartos¢ o 4 wiekszg przestawiajac z myszy zwrotnice Z0008 (wartosc 4 + 4).
Na 3 sek. zaswiecg sie diody A i B co oznacza odbidr wartosci i zapisanie ustawienia.

- Na koniec programowania mrugajg diody A i B, konczymy je naciskajac przycisk Prog - diody gasna.

Lub przy mrugajacych diodach mozna zrobi¢ Reset przestawieniem zwrotnicy Z0012 (wartos¢ 8 + 4 ).

W dekoderze Kuehn ustawienie adresdéw obu grup najlepiej zrobi¢ w trybie programowania przyciskiem
przesyfajac je z naszego sterowania. Zmiany CV najprosciej robi¢ w trybie bezposrednim - Direct CV.
Przy okazji nadawania adreséw wybratem rézne tryby pracy grup ,A” i ,B".

Dla grupy ,,A” wybratem tryb ,2” (napedy cewkowe). W tym trybie CV3 - 6 i CV59 - 62 sg zerowe a wyjscia
majg czas wiaczenia 0,064 sek. (ok. 1/15 sek.) co wystarcza do przestawiania rdznych napedéw. Dobre
napedy z wylacznikami kraicowymi nie wykorzystujg tego czasu zmieniajac potozenie w 1/30 - 1/60 sek.
Mozna w CV czasow wpisac 1 - 255 co z podstawg = 0,064 sek. daje 0,064 do 16,32 sekundy. Uzywac przy
napedach bez wylacznikow krancowych ustawiajac najkrotszy czas dajacy pewne przestawienie napedu.
Czas witaczenia mozna zobaczy¢ podiaczajac zamiast napedu sygnalizator z LED, dla wartosci ,,0” Swieci 1/15
sek. a przy wpisaniu ,,15” przez sekunde.

Dla grupy B wybratem tryb ,4” dajacy state wtaczenie wyjs¢ do chwili ich przetaczenia. Tryb przewidziany
dla o$wietlenia i podobnych urzadzen. Przy zwarciu wyjscia mruga LED danej grupy wytaczajac wyjscia.
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Po zaprogramowaniu dekodera przeszedtem do jego testow.

Do grupy pierwszej (A) podtaczytem dwie zwrotnice Roco 9 mm i stary przekaznik TT 8410 a do drugiej (B)
dwa sygnalizatory z wstawionymi LED zamiast zaréwek. Srodkowy styk ,,C” wszystkich wyj$¢ to wspolny plus
zasilania. Pamietajmy o potaczeniu dobranych opornikéw dla $wiatet z LED.

Catosc¢ od razu dziata dobrze, zwrotnice i przekaznik sg przestawiane bardzo szybko (1/30 - 1/60 sek.)

a na sygnalizatorach mozna przetacza¢ Swiatta. Zasilany tylko z DCC dekoder pobiera 38 mA, z wigczonymi
sygnalizatorami o kilka wiecej. Cewki zwrotnic majg po 14 omow i pobierajg ~ 1 A przez utamek sekundy.
Dekoder mozna zasilac tylko z centralki DCC ale przy duzej ilosci $wiatet lepiej dodac zasilanie do ,ext. Pow”.
Dwa zfacza ,,GND" obok ,ext. Pow” stuza do podtaczenia przetacznika przestawiajacego zwrotnice recznie.
Ale wg. instrukcji rwnoczesne przestawienie recznie i sterowaniem grozi uszkodzeniem dekodera.
Bezpieczniej nie podiaczac i nie uzywac recznego przestawiania, nie po to robilismy cyfrowe.

Dla pewnosci sprawdzitem dziatanie tego dekodera z Pulpitem sterowania.

Zastepcza nastawnia ma tylko 6 wytacznikéw i 12 LED. Przypisatem kolejne diody do wyj$¢ 20025 - 32.
Wytaczniki przypisatem opuszczajac dwa wolne (Z0027 i 31). Pulpit odebrat i zapisat wszystkie komendy.
Catosc¢ dziata jak powinna. Na zdjeciu wigczone (wychylone) zwrotnice Z0025 i Z0026, nieobecna Z0027 i
przestawiony przekaznik na Z0028. W drugiej grupie wytaczone Z0029 (zielone $wiatto) i wigczone wyjscia
Z0030, Z0031 i Z0032 (czerwone $wiatto). Ustawienia wytacznikami sg wysytane do centralki i wyswietlane
na ekranie MultiMaus w trybie akcesoridw.

Dekoder Kuehn ma wiele ustawien dla $Swiatet i sygnalizacji: efekty wtaczenia i wytaczenia bez lub z
rozjasnianiem i Sciemnianiem, pojedynczy blysk, efekt ,strobe”, ciagte btyski w dwoch fazach i ustawienia
przyciemnienia (jasnosci). W instrukcji podano przyktadowe podtaczenia i ustawienia $wietlnych semaforéw
blokady, wjazdowych i wyjazdowych dla kolei: DB, DR, OBB, NS i SBB. Nie ma dla PKP ale mozna ustawi¢
prawie dowolng prace sygnalizatorow. Stuzg do tego CV53 - 56 i CV63 - 175 oraz kilka tabelek do ustalania
efektow i wtgczen roznych wyjs¢ rdwnoczesnie.

Nie bede szczegdtowo opisywat programowania semafordéw Swietlnych.

Lista CV jest na koncu opisu (strona 9) a instrukcje do dekodera sg dostepne w internecie.
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4. Analogowe sterowniki serw
W zapasach mam analogowe sterowniki do pojedynczych serw zasilanie napieciem statym 5 V.

Majq trzy potencjometry do ustawien skrajnych
wychylen i szybkosci obrotu serwa.

Mozna w nich ustawi¢ bardzo niskg predkosc,
wychylenie o 180 stopni trwa ponad 20 sekund.
Pozwala to wolno obracac jakis element, np.
otwiera¢ brame lokomotywowni. Uzyje ich z
urzadzeniami do ktdrych pasuje wolny ruch.

Sterujemy przetacznikiem i uzywajac podwojnego
fatwo doda¢ sygnalizacje potozenia z dwdch LED.
Lub sterujemy przyciskiem, juz bez sygnalizacji.

Ukfad pobiera okoto 8 mA a wychylane serwo
(bez obcigzenia) 50 - 60 mA.

Przy makiecie obstugiwanej z programu
komputerowego ten sterownik bedzie wymagac
sterowania cyfrowego.

+ SV o=

GND =
‘*i

przetacznik
lub
przycisk

Mozna uzy¢ dekodera akcesoriow z przekaznikiem
dwustanowym, jak np. TT 8140. Zamiast
przetacznika podtaczamy styki przekaznika a do
drugiej pary sygnalizacje na LED.

Sterowanie
serwa Taka kombinacja, analogowy sterownik i

przekaznik przetaczany przez dekoder ma sens

tylko wtedy gdy zalezy nam na bardzo wolnym ruchu serwa. W dekoderach serw RailBox najwolniejszy obrét

trwa 2,5 sekundy.

Lista CV dekodera 4 serw RailBox

wersja D
Ccv nazwa i opis zakres | fabr. | moje uwagi
33 | Szybkos¢ wyjscia 1 (0,01 sek. x wartos¢) 0 - 255 100 dla SG-90 ustawiam
34 | Szybkos¢ wyjscia 2 (0,01 sek. x wartos¢) 0 - 255 100 maks. szybkos¢ ~ 20
35 | Szybkos¢ wyijscia 3 (0,01 sek. x wartos¢) 0 - 255 100 (0,2 sek.)
36 | Szybkos¢ wyijscia 4 (0,01 sek. x wartos¢) 0 - 255 100
37 | Pozycja maksymalna wyjscia 1 128 - 255 255 51 do 100 %
38 | Pozycja maksymalna wyijscia 2 128 - 255 255 wychylenia
39 | Pozycja maksymalna wyijscia 3 128 - 255 255
40 |Pozycja maksymalna wyjscia 4 128 - 255 255
41 | Pozycja minimalna wyjscia 1 0-127 0 0 do 49 %
42 | Pozycja minimalna wyjscia 2 0-127 0 wychylenia
42 | Pozycja minimalna wyjscia 3 0-127 0
44 |Pozycja minimalna wyjscia 4 0-127 0
45 |Inwersja wyjscia 1 0-bez, 1 - odwrécenie |0-1 0 0 zamiana reakgji na
46 |Inwersja wyjscia2 0-bez, 1 - odwrécenie |0-1 0 0 |polecenie
47 |Inwersja wyjécia3 0-bez, 1 - odwrécenie |0-1 0 0 wychyl <-> cofnij
48 |Inwersja wyjscia4 0-bez, 1 - odwrécenie |0-1 0 0

Uwaga: uzywajac ,z21 start” i MultiMaus nie mam odczytu i zapisu CV w zadnym trybie.
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Lista CV dekodera akcesoriow Kuehn WD10

Ccv Nazwa i opis zakres | fabr. | uwagi
01 Adres bazowy grupy A, czes¢ 1 0-63 1 adresy 0 do 63 = CV1
03 Czas wigczenia wyj$¢ 1 2 z grupy A 0 - 255 0 | w trybie,1” wspdiny
04 Czas wigczenia wyjs¢ 3i 4 z grupy A 0 - 255 0 |czas dla wszystkich
05 Czas wtgczenia wyj$¢ 5i 6 z grupy A 0 - 255 0 |wyjs¢ grupy Alub B
06 Czas wigczenia wyjs¢ 71 8 z grupy A 0 - 255 0
07 Numer wersji oprogramowania - tylko odczyt 37
08 Identyfikator producenta - tylko odczyt 157 |reset - wpisac 8
09 Adres bazowy grupy A, czes¢ 2 0-7 0 |adresy 64 do 511
=CV9 *64 + CV1
17 Adres dekodera dtugi (CV17i 18) 192 -231 | 192 |dla dtugiego adresu
CV17 programowane jako pierwsze (wyzszy bajt) w CV29 ustawi€ bit 5
18 CV18 programowane jako drugie  (nizszy baijt) 0 - 255 0 j.w.
28 Ustawienia RailCom bitl = 0 - kanat 2 wytgczony 0,2 2 kanat 1 zawsze
bitl = 2 - kanat 2 czynny wytaczony
29 Konfiguracja: bit3 = 0 - RailCom wytaczony 0-40 40 | wpisa¢ sume
bit3 = 8 - RailCom czynny wybranych ustawien
bit5 = 0 - dtugi adres wytaczony (0, 8, 32, 40)
bit5 = 32 - dtugi adres czynny
35 Adres bazowy grupy B, cze$¢ 1 0-63 2 |jak Cvi
36 Adres bazowy grupy B, cze$¢ 2 0-7 0 |jak CV9
53 Czas Sciemniania 0-15 7
54 0 0
55 Czas rozjashiania 0-15 15
56 Jasnos¢ maksymalna 0-15 15
57 Tryb pracy grupy A 1-8 2
58 Tryb pracy grupy B 1-8 2
59 Czas wigczenia wyjs¢ 1i 2 z grupy B - jak CV3 0 - 255 0
60 Czas wiaczenia wyj$¢ 3i4 z grupy B - jak CV3 0 - 255 0
61 Czas wigczenia wyj$¢ 5i 6 z grupy B - jak CV3 0 - 255 0
62 Czas wtaczenia wyj$¢ 7i 8 z grupy B - jak CV3 0 - 255 0
63 Szybkos¢ zapalania 0-255 64 |dla catej grupy
64 Czestotliwos¢ btyskow 0 - 255 1 dla CV128 - 143
127 | Podwersja softu - tylko odczyt 2
128 | Efekty na wyjsciu 1, grupa A 0-255 1 | wartosci 32 i 64 tylko
0 - wh/wyt 1 -impuls 2 - stroboskop 4 - blyski faza A w trybie ,1”
8 - blyski faza B 32 - rozjasnianie 64 - Sciemnianie
128 - przyciemnienie state
129 | Efekty na wyjsciu 2, grupa A - jak CV128 0 - 255 1
130 | Efekty na wyjsciu 3, grupa A - jak CV128 0- 255 1
131 | Efekty na wyjsciu 4, grupa A - jak CV128 0 - 255 1
132 | Efekty na wyjsciu 5, grupa A - jak CV128 0 - 255 1
133 | Efekty na wyjsciu 6, grupa A - jak CV128 0- 255 1
134 | Efekty na wyjsciu 7, grupa A - jak CV128 0 - 255 1
135 | Efekty na wyjsciu 8, grupa A - jak CV128 0- 255 1
136 | Efekty na wyjsciu 1, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
137 | Efekty na wyjsciu 2, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
138 | Efekty na wyjsciu 3, grupa B - jak CV128 0- 255 1
139 | Efekty na wyjsciu 4, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
140 | Efekty na wyjsciu 5, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
141 | Efekty na wyjsciu 6, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
142 | Efekty na wyjsciu 7, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
143 | Efekty na wyjsciu 8, grupa B - jak CV128 0 - 255 1
144 - | Ustawienie wtaczania uzywanych wyjsc¢ 0- 255 wedtug tabeli w
159 |grupa A 1,2, 4,8, 16,32, 64, 128 << |instrukgcji
grupaB 1,2,4,8, 16, 32, 64, 128
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160 - | Maska ustawien wyjs¢ 0 - 255 wedtug tabeli w
175 |grupa A 3, 3, 12, 12,48, 48, 192, 192 << |instrukgcji
grupa B 3, 3,12,12,48, 48, 192, 192

Uwagi: - Z,z21 start” programowanie w trybie bezposrednim ,Direct CV” daje petny odczyt i zapis CV.
Przy tym trybie od dwdch dekoderéw wzwyz pamietac o odtgczeniu pozostatych, wiaczony tylko
jeden programowany.

- Uzywajac programu ,Maintenance” i z21 start mozna programowac w trybie ,,DCC POM
accesory decoder”. Ale w tym trybie nie beda dostepne wszystkie CV dekodera:
adresy - CV1 dostepne, CV9 niedostepne; CV35 dostepne, CV36 nie;
czasy wtaczen - CV3 do CV6 i CV59 do CV62 niedostepne;
efekty - CV128 do 135 niedostepne;
pozostate CV sg dostepne.

- Mozna tez nada¢ dekoderowi dtugi adres (CV17,18 i CV29) i programowac w trybie ,DCC POM
loco decoder”. Diugi adres stuzy tylko do programowania a dekoder pracuje nadal z nadanymi
adresami akcesorii z CV1 lub CV35.

Ograniczenia w dostepie do czesci CV jak w ,,DCC POM accesory decoder”.

Oba tryby POM sg przydatne przy kilku dekoderach bo wtedy nie musimy odtaczac nie
programowanych jak przy trybie bezposrednim ,,Direct CV”.

Tryb ,,DCC POM loco decoder” z dtugim adresem jest przydatny gdy nie uzywamy ,z21" i programu
»~Maintenance”, np. mamy wzmacniacz Roco 10764 z MultiMaus”.
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