CV dekoderdw jazdy PD, DH i funkcyjnych FH
wersja oprogramowania D&H 3. 13. 053

0 = tryb pracy MM wylaczony

1 = MM - tryb pracy bez dodatkowego adresu

2 = MM - tryb pracy z dodatkowymi adresem

3 = MM - tryb pracy z dwoma dodatkowymi adresami
4 = MM - tryb pracy z trzema dodatkowymi adresami

5 = MM - tryb pracy z czterema dodatkowymi adresami

Ccv nazwa i opis zakres | fabr. | moje uwagi
01 | Adres lokomotywy 0-127 3 3 dla MM adres do 255
02 | Minimalne napiecie startowe 0-15 0 0
03 |Czas przyspieszania od zera do predkosci maksymalnej w |0 - 255 3 3
sekundach.
04 |Czas hamowania z predkosci maksymalnej do 0 - 255 3 3
zatrzymania w sekundach
05 | Predko$¢ maksymalna 0-127 | 92 70
07 | Numer wersji oprogramowania 53 tylko odczyt
08 | Identyfikator producenta 97 =D&H |(8) 97 tylko odczyt
reset dekodera - wpisac 8 »8" przywraca ust. fabr.
09 | Czestotliwo$¢ pracy silnika PWM 0-15 1 1 nie dla FH
bit0 = 0 - 32 kHz, wpisujemy wybrang
=1 -16 kHz czestotliwos¢ (0 - 2)
bitl = 2 - niska czestotliwosS¢ - dla PD od wersji 3.12.050 i mozemy dodac
bit2 = 4 - cze$¢ proporcjonalna impulsu bez limitu ustawienia z bitéw 2 i 3
bit3 = 8 - wylaczenie reakcji na krotkotrwate zwarcia b3 - lepiej nie ustawiaé
12 | MM- ustawienia (Marklin-Motorola ) 0-15 1 0 nie dla PD

Whpisujemy jeden rodzaj
dekodera 1 - 7

Dla dekodera wewn.
MM1/AC dodajemy 8
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12

c.d.

6 = MM - tryb pracy z piecioma dodatkowymi adresami
7 = MM - tryb pracy z szeScioma dod. adresami
+ 8 dla dekodera wewnetrznego, MM1/AC

13 | Wiaczenie funkcji F1 — F8 aktywnych w analogu 0 - 255 1 0 nie dla PDO5, DHO6
bO=1-F1 b3=8 -F4 b6 =64 -F7
bl=2-F2 b4 =16 - F5 b7 =128 - F8 wpisa¢ sume
b2 =4-F3 b5 =32 - F6 wybranych ustawien
14 | Wiaczenie funkcji FL, F9 — F12 aktywnych w analogu 0-63 3 0 nie dla PDO5, DHO6
bO =1 -FLf b3=8 -F10
bl=2-FLr b4 = 16 - F11 wpisa¢ sume
b2 =4-F9 b5 = 32 - F12 wybranych ustawien
17 | Przydzielenie lokomotywie dtugiego adresu (17 i 18) 0-255 | 195 0 |w CV29 ustawic bit 5
CV17 programowane jako pierwsze (wyzszy bajt) (+32) dla df. adresu
18 | CV18 programowane jako drugie (nizszy bajt) 0-255 | 232 0
19 | Sktad z wieloma lokomotywami na jednym adresie 0 - 255 0 0 |wpisac tg samg wartos¢
wartosci 0 lub 128 = nie aktywny dla lokomotyw sktadu,
warto$¢ 1 - 127 = adres sktadu aktywny dodac¢ 128 dla jadacej
b7 = 128 odwrotny kierunek jazdy lokomotywy tytlem lokomotywy
21 |Funkcje jazdy F1 — F8 wspdlne dla sktadu 0 - 255 0 0 |wpisa¢ sume ustawien
bO=1-F1 b3=8 -F4 b6 = 64 -F7
bl=2-F2 b4 =16 - F5 b7 =128 - F8
b2 =4-F3 b5 =32 -F6
22 |Funkcje jazdy FL, F9 — F12 wspdlne dla sktadu 0-63 0 0 |wpisa¢ sume ustawien
bO =1 -FLf b3=8 -F10
bl =2-FLr b4 =16 - F11
b2 =4-F9 b5 =32 - F12
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ustawi¢ CV36 i nastepnie CV64 na takg samg warto$¢

27 | Ustawienia trybéw hamowania 0-243 64 64 nie dla PD0O6
b0 = 1 asymetryczny normalny
bl = 2 asymetryczny odwrotny wpisa¢ wybrany tryb
b2 obecnie nie uzywane hamowania
b3 obecnie nie uzywane
b4 = 16 ujemne napiecie w kierunku jazdy
b5 = 32 dodatnie napiecie w kierunku jazdy
b6 = 64 uktad z diodami do hamowania normalnie
b7 = 128 ukfad z diodami do hamowania odwrotnie
28 | Komunikacja dwukierunkowa 0-7 3 3 | wpisac sume
b0 = 1 informacja zwrotna na tym adresie dozwolona wybranych ustawien
bl =2 dla,POM” odczyt dozwolony
b2 = 4 dynamiczny kanat dwukierunkowy
29 | Bity konfiguracyjne 0-63 14 10
b0 = 1 - odwrotny kierunek jazdy lokomotywy bit2 nie dla PD05, DHO6
bl =0 - 14 krokow
= 2 - 28/126 krokéw predkosci wpisa¢ sume
b2 =4 - wiaczenie jazdy analogowej wybranych ustawien
b3 =8 - wiaczenie informacji zwrotnej
b5 = 32 - uzycie dtugich adreséw w CV17/18
30 |Format systemu 1 =SX1 2=DCC 4 =SX2 1,2, 4 tylko odczyt
33 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku FLf - patrz dodatek 1 |0 - 255 1 1 |LF- fabryczne
34 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku FLr - patrz dodatek 1 |0 - 255 2 2 |LR- fabrycznie
35 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F1(f+r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 4 4 | Auxl - fabrycznie
ustawi¢ CV35 a nastepnie CV47 na takg samg warto$¢
36 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F2(f+r) - patrz dodatek 1 |0 -255 8 8 | Aux2 - fabrycznie
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0 = catkowite ... 31 = maksymalna jasno$¢

37 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F3 - patrz dodatek 1 |0-255 | 16 16 | Aux3 - fabrycznie
38 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F4 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 32 | Aux4 (fabr. - nic)
39 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F5 - patrz dodatek 1 |0-255 | 32 64 | Aux5 (fabr. - Aux4)
40 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F6 - patrz dodatek 1 [0 -255 | 64 128 | Aux6 (fabr. - przyciem.)
41 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F7 - patrz dodatek 1 0-255 | 128 0 nic (fabr. - manewr.)
42 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F8 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
43 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F9 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
44 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F10 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
45 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F11 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
46 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F12 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
47 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F1(r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 4 4
CV35 ustawi¢ przed CV47 gdy CV47 ma inng warto$¢
48 | Charakterystyka predkosci 0-7 5 0 dla automatycznego
0 - prosta .... 7 - silnie ugieta hamowania prosta = 0
49 |Czas impulsu 0=1 ms, 1=2ms, 2=4 ms, 3=8 ms. 0-3 1 1 nie dla FH
50 | Wariant regulacji: 0 = ustawienia z CV56 - CV59 0-3 2 2 nie dla FH
1 = twarda, 2 = $rednia, 3 = miekka
51 |Zmiana biegunowosci podtgczen 0-7 0 0 bit0 nie dla FH
b0 = 1 poditaczenie silnika - zamiana wyjs¢ +M <> -M przestawia podigczenia
bl = 2 podiaczenie Swiatet - zamiana wyj$¢ LF<>LR na odwrotne, wpisac
b2 = 4 podiaczenie toru - zamiana szyn lewa <> prawa sume ustawien.
52 |Jasno$¢ wyjsc Swiatet LF + LR 0-31 31 31
0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢
53 |Przyciemnienie wyjs¢ Swiatet LF + LR + AUX1 + AUX2 0-31 15 10 |wspodlne dla 4 wyjsc¢

lub ustawi¢ w CV 156
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54 |Jasno$¢ wyjsc Swiatet AUX1 0-31 31 31
0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢
55 |[Jasno$¢ wyjsc Swiatet AUX2 0-31 31 31
0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢
56 | Proporcjonalne sterowanie silnikiem gdy CV50 = 0 0-7 3 3 | wiecej informacji na
nie dla FH stronie:
57 | Sterowanie silnikiem, cze$¢ integralna 0-3 3 3 | www.doehler-haass.de
nie dla FH / ,Haufige Fragen*
58 | Sterowanie silnikiem, czas pomiaru 0-3 1 1 j.w.
nie dla FH
59 | Sterowanie silnikiem, szeroko$¢ impulsu 0-7 3 3 jow.
nie dla FH
60 | Sekcje hamowania - jedna = 0 lub dwie = 1 0-1 0 0 | wpisa¢ wybrang
61 |Predko$¢ manewrowa maksymalna -jakCv 05 |0-127 | 63 40
62 | Jazda manewrowa, czas przyspieszenia -jak CV 03 |0-255 1 2
63 | Czas opOznienia dla 1 stopnia jazdy, krok = 100 msek. 0 - 250 0 0
64 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F2(r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 8 8
CV36 nalezy zaprogramowac przed CV64
65 | Maksymalna szybko$¢ dla drugiej sekcji hamowania 0-127 | 12 12 | dziata dla CV60=1
66 |Korekcja - redukcja predkosci jazdy wprzdd 0 - 255 0 0 |korekcja predkosci
0 = wyt., do 128 mata redukcja, powyzej 128 duza
95 |Korekcja - redukcja predkosci jazdy wstecz - jak CV 66 |0 - 255 0 0 korekcja predkosci
98 |Wiaczanie Aux7 0 =wyt. 1..28=F1..F28 29 =FL 10 7 DH21B, DH22B, DH24A
99 |Wiaczanie Aux8 0 =wyt. 1..28 =F1..F28 29 =FL 11 0 DH21B, DH22B, DH24A
105 | Identyfikator uzytkownika 1 0 - 255 0
106 | Identyfikator uzytkownika 2 0 - 255 0
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112 | Redukcja szybkosci jazdy analogowe;j: 0-31 15 0 nie dla FH, PDO5, DHO6
0 = minimalna 31 = bardzo mocha
113 | Przypisanie wytgczenia wyjscia LF 0 - 255 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
bit0=F1..Bit7=F8 np. hit2 (4) dla F3
114 | Przypisanie wytgczenia wyjscia LR - jak CV113 |0 - 255 0 0
bit0 =F1..Bit7=F8
115 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX1 - jak CV113 |0 - 255 0 0
bit0 =F1..Bit7=F8
116 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX2 - jak CV113 |0 -255 0 0
117 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX1 0 - 250 0 0 |0,1 do 25 sekund
krok = 100 ms, 0 = nieaktywne
118 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX2 0 - 250 0 0
krok = 100 ms, 0 = nieaktywne
119 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX3 0 - 250 0 0
krok = 100 ms, 0 = nieaktywne
120 | Programowanie czasu wigczenia wyjscia AUX4 0 - 250 0 0
krok = 100 ms, 0 = nieaktywne
121 | Przypisanie wigczenia LF+LR i wylgczenia AUX1+AUX2 0-128 0 0 | nie dla PDO5, DHO6
bit 0 =F1....bit7=F8 ustawi¢ wybrany bit przetaczanie par wyjsé
122 | Przypisanie wigczenia AUX1+AUX2 i wytaczenia LF+LR 0-128 0 0 | nie dla PDO5, DHO6
bit 0 =F1....bit7=F8 ustawi¢ wybrany bit przetaczanie par wyjsé
123 | Zmniejszona predko$¢ jazdy - zobacz CV 27 |0-127 | 63 50 |dziata na odcinku
dla asymetrycznych i innych modutéw hamowania automat. hamowania
124 | Przypisanie funkcji opdznienia startu: - patrz CV 63 |0 - 128 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
bit0-F1...bit7=F8 0 = bez przypisania
125 | Przypisanie wyt. wyjécia AUX3 bit0=F1...bit7=F8 |0-128 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
126 | Przypisanie wyt. wyjécia AUX4 bit0=F1 .. bit7=F8 |0-128 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
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127 | Przypisanie wyt. wyjécia AUX5 bit0=F1..bit7=F8 |0-128 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
128 | Przypisanie wyt. wyjécia AUX6 bit0=F1 .. bit7=F8 |0-128 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
129 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX5 0 - 255 0 0
krok = 100 ms, 0 = nie aktywne
130 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX6 0 - 255 0 0
krok = 100 ms, 0 = nie aktywne
131 | Przypisanie funkcji przyciemniania Swiatet 0-29 8 8 nie dla PD
0 = nie aktywne, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FL (Swiatta)
warunek - w CV137 bit 4 ustawiony (+16) w CV137 bit4 ustawiony
132 | Przypisanie funkcji jazdy manewrowej -jak dlaCV 131 |0-29 4 0 nie dla PD
133 | Przypisanie funkcji wytgczenia czaséw przyspieszania i 0-29 9 0 nie dla PD
hamowania z (CV3 i CV4) - jak dla CV 131
134 | Ustawienie asymetrii przy trybie hamowania (patrz CV27) |0 - 15 6 6 ,6" - okoto 0,7 volta
0 = niewielka ... 15 = silna asymetria
135 | Mnoznik sprzezenia zwrotnego predkosci 0 = nie aktywny | 0 - 255 0 0 informacja zwrotna
136 | Podzielnik sprzezenia zwrotnego predkosci 0-6 0 0 informacja zwrotna
0=1/1, 1=/2, 2=/4, 3=18,
4=/16, 5=/32, 6=/64
137 | Ustawienia - wpisac ich sume 0-63 16 26 nie dla PD, DHO6A
b0 = 0 czynne SUSI z wyjatkiem b1l dla PD
b0 = 1 wyjscia logiczne AUX zamiast SUSI
bl = 2 wylaczony tryb oszczedzania energii - b1 dla PD Whpisac sume
b2 = 4 SUSI - odwrotny kierunek jazdy - dla bO=0 wybranych ustawien.
b3 = 8 wylacza opdznienie startu Susi -  dla b0=0
b4 = 16 wigcza przypisania zaawansowanych funkcji Czes$¢ ustawien czynna
b5 =0 AUX3i4 zamiast ZCLK i ZDAT -  dla bO=1 zaleznie od bitu O - Susi
= 32 AUX5i 6 zamiast ZCLK i ZDAT -  dla b0=1 lub wyjscia logiczne
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138 | Czas jazdy do przodu dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 nie dla PD
co 100 ms, 0 = nie dziata automat. sprzeganie
139 | Czas oczekiwania dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 nie dla PD
kroki po 100 ms, 0 = nie dziata automat. sprzeganie
140 | Czas jazdy do tytu dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 nie dla PD
kroki po 100 ms, 0 = nie dziata automat. sprzeganie
141 | Stopnie jazdy do przodu przy funkcji rozprzegania 0-127 12 12 nie dla PD
142 | Stopnie jazdy do tytu przy funkcji rozprzegania 0-127 12 12 nie dla PD
143 | Ustawienia 0 - 255 0 0 nie dla PD
b0 do b5 obecnie nieuzywane
b6 = 64 wylacza rozprzeganie i ustawione czasy automat. sprzeganie
b7 = 128 rozprzeganie tylko przy jezdzie manewrowej
144 | Ustawienia 0-31 0 2 bit2 nie dla PD05, DHO6
b0 = 1 - wiaczenie kanatu dynamicznego
bl = 2 - natychmiastowy start po przerwie zasilania
b2 = 4 - specjalny bit dla $wiatet przy jezdzie analog.
b3 wykrywanie odcinka automat. hamowania dla GP10 bity 3 i 4 tylko dla:
0 = nie aktywne 8 = aktywne DH21, DH22, FH22
b4 automatyczne hamowanie lub przejazd odcinka do GPIO podigczy¢ np.
0 = nie aktywne czujnik Halla
16 = aktywne > GPIO = 0 hamuje, GPIO = 1 jedzie
145 | Ustawienia warunkéw dla LF - $wiatta przéd 0-161 0 0 nie dla PD
Wiaczone stale gdy klawisz funkcyjny wigczony 0
---Grupa 1
Tylko w przod +1 Whpisac sume
Tylko w tyt + 2 wybranych warunkéw
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Ustawienia sg aktywne (wyjScia wigczone) gdy dekoder
jest zaadresowany i nie naci$nieto zadnego przycisku ,F”.

c.d. | ---Grupa 2
145 | Tylko podczas postoju + 3 I tylko po jednym z
Tylko podczas jazdy +6 kazdej grupy !
---Grupa 3
Tylko gdy przez FO $wiatta wytgczone +9
Tylko gdy przez FO $wiatta wigczone + 18
---Grupa 4
Nie przy jezdzie manewrowej + 27
Tylko przy jezdzie manewrowej + 54
Ignorowanie kierunku podczas jazdy manewréw + 81
Ignorowanie jazda/stop podczas manewrow + 108
Ignorowanie kierunek/stop podczas manewrow + 135
146 | Ustawienia warunkéw dla LR - $wiatta tyt - jak CV 145 |0 - 161 0 0 nie dla PD
147 | Ustawienia warunkow dla AUX1 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
148 | Ustawienia warunkow dla AUX2 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
149 | Ustawienia warunkéw dla AUX3 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
150 | Ustawienia warunkow dla AUX4 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
151 | Ustawienia warunkow dla AUX5 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
152 | Ustawienia warunkéw dla AUX6 -jak CV 145 |0-161 0 0 nie dla PD
153 | Wstepne wigczenie wyjs¢: (b0 - b7) 0 - nieczynne |0 - 255 0 0 nie dla PD
bO=1 LF b4 =16 Aux3
bl1=2 LR b5 =32 Aux4 wpisa¢ sume
b2 =4 Auxl b6 = 64 Aux5 wybranych ustawien
b3 =8 Aux2 b7 = 128 Aux6
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154 | Czas ptynnego hamowania dla jazdy wprzéd i wstecz na |0 - 255 nie dla PD0O6, DHO6
odcinku automat. hamowania (patrz CV 27) tylko dla odcinkéw
(dziata gdy Cv48 = 0) automatycznego
0 = nie aktywne hamowania - dobrac

1 - 255 czas ptynnego hamowania w sekundach

155 | Czas ptynnego hamowania dla jazdy wstecz na odcinku 0 - 255 nie dla PD0O6, DHO6
automatycznego hamowania (patrz CV 27)

(dziata gdy Cv48 = 0) tylko dla odcinkéw

0 = nie aktywne = czas z CV 154 automatycznego

1 - 255 = czas ptynnego hamowania w sekundach hamowania - dobrac
156 | Ustawienia aktywnych przyciemnien $wiatet (patrz CV 53) | 0 - 15 przyciemnienie dziata

bit0 =1 - LF bit4 - nie uzywany dla wybranych wyjsc,

bitl1 =2 - LR bit5 - nie uzywany wpisac ich sume

bit3 = 4 - Auxl bit6 - nie uzywany

bit4 = 8 - Aux2 bit7 - nie uzywany

157 | Ustawienie warunkow przyciemniania (jak Cv 145) |0 - 161 nie dla PD
Wiaczone stale gdy klawisz funkcyjny wigczony 0
---Grupa 1 dziata dla wyjs¢
Tylko w przéd +1 wybranych w CV156
Tylko w tyt + 2
---Grupa 2 wpisa¢ sume
Tylko podczas postoju + 3 warunkow
Tylko podczas jazdy +6 | ||| e
---Grupa 3 I tylko po jednym z
Tylko gdy przez F Swiatta wytgczone + 9 kazdej grupy !
Tylko gdy przez F $wiatta wtgczone + 18
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---Grupa 4
c.d. | Nie przy jezdzie manewrowej + 27
157 | Tylko przy jezdzie manewrowe;j + 54
Ignorowanie kierunku podczas jazdy manewréow + 81
Ignorowanie jazda/stop podczas manewrow + 108
Ignorowanie kierunek/stop podczas manewrow + 135
158 | Ustawienie warunkéw dla Aux7 -jak CV 145 |0-161 0 0 DH21B, DH22B, DH24A
159 | Ustawienie warunkoéw dla Aux8 -jak CV 145 |0-161 0 0 DH21B, DH22B, DH24A
CV oznaczen i wersji oprogramowania
260 | Identyfikator Producenta 97 = D&H 97 tylko odczyt
261 | Typ Dekodera: tylko odczyt
52=DH05C 60=DHO06A 102=DH10C 120=DH12A
141=DH14B 160=DH16A 180=DH18A 200=DH21A wartos¢ = typ dekodera
201=DH21B 202=DH22A 203=DH22B  4=DH24A
41=FHO5B 150=FH16A 170=FH18A 192=FH22A
131=PD0O5A 132=PD06A 130=PD12A 134=PD18A
133=PD21A
262 | Numer wersji 3 tylko odczyt
263 | Data wersji 82 tylko odczyt
264 | Numer rewizji 13 tylko odczyt
265 | Data rewizji 53 tylko odczyt
c.d. CV ustawien
401 | Przekierowanie funkcji F1 0-46 1 1 nie dla PD
0 = nieaktywne, 1 .. 28 = F1 ... F28, 29 = FL ($wiatta)
402 | Przekierowanie funkcji F2 - jak CV 401 0-46 2 2 nie dla PD
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403 | Przekierowanie funkcji F3 - jak CV 401 0-46 3 3 nie dla PD
404 | Przekierowanie funkcji F4 - jak CV 401 0-46 4 4 nie dla PD
405 | Przekierowanie funkcji F5 - jak CV 401 0-46 5 5 nie dla PD
406 | Przekierowanie funkcji F6 - jak CV 401 0-46 6 6 nie dla PD
407 | Przekierowanie funkcji F7 - jak CV 401 0-46 7 7 nie dla PD
408 | Przekierowanie funkcji F8 - jak CV 401 0-46 8 8 nie dla PD
409 | Przekierowanie funkcji F9 - jak CV 401 0-46 9 9 nie dla PD
410 | Przekierowanie funkcji F10 - jak CV 401 0-46 10 10 nie dla PD
411 | Przekierowanie funkcji F11 - jak CV 401 0-46 11 11 nie dla PD
412 | Przekierowanie funkcji F12 - jak CV 401 0-46 12 12 nie dla PD

Uwagi: - Odczyt i zapis pojedynczych CV i list CV wymaga podtgczonego do dekodera silniczka w lokomotywie lub
testerze - nie dotyczy dekoderéw funkcyjnych FH i nowych dekoderéw jazdy DH21B, DH22B i DH24A.
Dla kondensatoréw podtrzymania konieczny ukfad fadowania z diodg, opornikiem i dtawikiem - nie
dotyczy buforéw SPO5A, SP16A i podtgczenia ,,Cap+” majgcych wiasne uktady fadowania.

- Aktualizacje dekoderéw i mozliwe btedy w nowym opisie ,,AKTUALIZACJE”.

- Ustawienia czas6w automatycznego hamowania w CV154 i CV155 dobra¢ wedtug opisu w ,,Dekodery
jazdy PD, DH i funkcyjne FH” na stronie 19.

- Wpisanie w ustawienie przekierowania wartosci zero powoduije Ze dany przycisk ,F’ bedzie nieczynny.
Np. przycisk F1 z wartoscig przekierowania = 0 nic nie witgczy.
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Dodatek 1 - funkcje mapowania

Aby aktywowac wybrane funkcje nalezy wprowadzi¢ wartosci z ponizszej tabeli.

Przy kilku funkcjach wigczanych jednoczesnie nalezy zsumowac wartosci a nastepnie wpisa¢ w odpowiednie CV.
Wartosci funkcji wyjsc :

RG/Aux6 | ABL/Aux5 | Aux4 Aux3 Aux2 Aux1 LR LF
wartosé 128 64 32 16 8 4 2 1
RG = jazda manewrowa ABL = $wiatta przyciemnione
Przyktad: Przycisk F4 ma wigczac jazde manewrowg (RG) plus Swiatta przod (LF) i Swiatta tyt (LR)
RG =128, LF =1, LR =2 (128+1+2=131) - w CV38 nalezy wpisa¢ warto$¢ 131.
Wskazéwka:  Wyjscia Aux3, Aux4, Aux5 i Aux6 nie sg dostepne we wszystkich dekoderach.

Uwaga:

Funkcja czasowa

W dekoderach ze ztgczem SUSI sg dostepne jako alternatywa dla ZCLK i ZDAT po ustawieniu
w CV137. ZCLK i ZDAT sg wyjsciami logicznymi, zawsze nisko-prgdowe (max. 2 - 15 mA).

Warto$¢ ,,128” wigcza jazde manewrowg, wartos¢ ,,64” przyciemnienie.

Aux5 i 6 bedzie obstugiwane po przypisaniu zaawansowanych funkcji ustawieniem bitu 4
w CV137 (+16). Wtedy wartosci 128 i 64 witaczajg Aux6 i 5. Oddzielne przyciski ,,F” dla
przyciemnienia ustalamy w CV131, a dla jazdy manewrowej w CV132.

Wigczenie jednym przyciskiem jazdy manewrowej i wyjscia LF ... Aux8 jest nadal mozliwe przez
ustawienia warunkow dla Swiatet w CV145 - CV152 lub CV158 - 159.

CV117 - 120, 129, 130

Wartos¢ = 0

Wartos¢ = 1...250

Zegar jest wytgczony (nieaktywny)
Zegar jest wigczony, odpowiednie wyjscie po [warto$¢] x 0,1 sek. zostanie wytgczone.
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Whyiaczenie funkcji

(CV113 - 116, CV125 - 128)

Dziatanie: pomimo zatgczonego wyjscia (przyktadowo przez FL wigczone LF i LR) mozna
wytgczy¢ Swiatta tylne lub inne dowolnie skonfigurowane i przypisane wyjscie
Przyktad: Klasyczny przypadek postoju to funkcja o$wietlenia w trybie manewrowym
o$wietlenie wagonéw musi zosta¢ wylgczone, jednak $wiatto na wolnej
stronie, musi sie zmienia¢ w zaleznosci od kierunku jazdy (biaty < > czerwony).
FO Wigczenie $wiatta (w zaleznosci od kierunku, biaty lub czerwony)
F2 przetaczniki o$wietlenia przéd
F3 przetgczniki o$wietlenia tyt
Ccv Funkcja RG ABL Aux4 | Aux3 | Aux2 | Auxl LR LF
33 FLf X X
34 FLr X X
Cv Wyijscia F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1
113 LF wyt. X
114 LR wyk. X
115 Auxl wyt. X
116 Aux2 wyt. X
LF Swiatta przdd biate LR Swiatta tyt biate
AUX1 Swiatta przod czerwone AUX2 Swiatta tyt czerwone

Patrz tez CV 121 i 122 - wigczanie i wylgczanie parami wyj$¢ LF + LR i AUX1 + AUX2.
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CV dekodera funkcyjnego DHF 250

CcVv nazwa i opis zakres | fabr. | moje uwagi
01 | Adres dekodera (krotki) 0-127 3 3
03 | Czas przyspieszania do predkosci maks. w sek. 0 - 255 3 3
04 | Czas hamowania do zatrzymania w sek. 0 - 255 3 3
07 | Numer wersji dekodera 1 tylko odczyt
08 | Identyfikator producenta 97 tylko odczyt
17 | Przydzielenie diugiego adresu (CV 17 i 18) 0 - 255 195 0 w CV29 ustawic bit 5 na
CV17 programowane jako pierwsze (wyzszy baijt) 1 (+32) dla dt. adresu
18 | CV18 programowane jako drugie (nizszy bajt) 0 - 255 242 0
29 | Bity konfiguracyjne 0 - 255 6 2 wpisa¢ sume wybranych
b0 =1 odwrotny kierunek jazdy lokomotywy ustawien
bl =0 14 krokéw bl =2 28/126 krokow
b2 = 4 wiaczenie jazdy analogowe;j
b5 = 32 uzycie dtugich adreséw w CV17/18
33 | Przypisanie przycisku do wyjscia 1 0 - 255 32 1 wpisac jeden przycisk
O=FL 1..8=F1..F8
+ 16 - wigczone tylko podczas jazdy mozna doda¢ warunki
+ 32 - wigczone tylko podczas jazdy do przodu + 16, 32, 64, 96, 128
+ 96 - wigczone tylko podczas jazdy do tytu
+ 64 - inwersja wigczenia wyjscia + 128 impuls 0,5 sek. do
+ 128 - impuls wigcza wyjscie na 0,5 sekundy napedu zwrotnicy
34 | Przypisanie przycisku do wyjScia 2 - jak CV 33 0 -255 96 2 j. w.

Uwaga: Po wpisaniu zmiany CV dekoder nalezy wylaczy¢ na kilka sekund. Zmiany bedg aktywne po kolejnym wigczeniu.

Z buforem zasilania wytgczy¢ az do catkowitego roztadowania kondensatorow.

Dekoder automatycznie przefgcza tryb sterowania SX1, SX2 lub DCC i po kazdym wigczeniu aktywne sg
parametry lub zmienne CV dla aktualnego sterowania. Nie rozpoznaje sterowania Motorola - Marklin.
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