Przebudowa BR86 M. Suchecki 2020

Lokomotywa kupiona w sklepie i niewiele uzywana, stan prawie fabrycznym plus trzydziesci pare lat.
Jedyna rdznica to zmieniona kiedy$ zaréwka z kondensatorem do przedniej gornej lampy.
Przed przebudowa;:

Konstrukcyjnie jest podobna do BR64 z jedng osig wiecej. Metalowa rama pod wysokim kottem ale spod juz
z tworzywa, w dodatku czerwonego do czarnej ramy. Przemaluje na czarno. Kota i inne elementy z
czerwonego tworzywa tez trzeba malowac bo sg wyraznie ,,plastikowe”.

We wnetrzu kabiny silnik a reszta miejsca zajeta dwoma bloczkami obcigzenia, w ramie i za silnikiem.
Czwarta o$ z gumowag nakfadkg a pierwsza nie napedzana (bez zebatki). Odbidr zasilania z trzech osi.
Zostawiam bez zmian przeniesienie napedu a silnik wymienitem na mniejszy i za nim umieszcze dekoder.
Sterowanie cyfrowe wymaga dodania wyposazenia na ktore trzeba wygospodarowac miejsce.
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Lokomotywa wazy 240 gramdw i po przebudowie nie moze by¢ znacznie Izejsza bo straci sporg site uciggu.
Powiekszytem wyciecie po zaréwce do wymiarow gtosnika duza kostka. Obcietq z tylnego obcigzenia wiekszg
jego czes¢ przeniostem w wolne miejsce wewnatrz ramy. Z tytu dodatem troche otowiu pod silnikiem.

Do obcigzenia przykleitem ptytke z diodami ,$wieczka” i czerwong jako efekt paleniska. Wypadto w troche
ztym miejscu ale tylko tu zmiescito sie miedzy tryby. Na diody przyklejony w przezroczystej folii zgnieciony
celofan dobrze rozpraszajacy ich $wiatto. W ramie wywiercitem kilkanascie otworkow.

Na silniku mata ptytka z dtawikami i kondensatorem oraz dodatkowe punkty potaczen dekodera.
Na ptytce z tytu trzy tylne lampy i uktad tadowania podtrzymania zasilania. Przednie lampy z LED SMD
wklejonych w reflektory, gorng w kotle trzeba taczy¢ przez wtyk.

W zbiornikach wody zrobitem podtrzymanie zasilania z kondensatoréw 470 pF o Srednicy 8 mm.
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tatwo nie poszto. Kondensatory majg 8,2 mm a zbiorniki wewnatrz 7,9 mm i obudowa nie trafia na miejsce.
Jako mocowanie dodatem katowniki z blachy 0,5 mm. By cato$¢ miescita sie w obudowie musiatem od
wewnatrz cig¢ okoto milimetra z gérnych $cianek zbiornikéw majacych 1,5 mm grubosci. Na ptytki nie ma
miejsca, kondensatory sg lutowane parami i fgczone kabelkami. Weszto osiem po 470 pF.

Na tylnej ptytce nie dodatem kondensatora bo nie miescit sie wyjmowany z podstawki dekoder.

Uzytem dekodera jazdy i dzwieku SD16 ze zwiekszonym do 20 ndzek wtykiem i podstawkg 22 styki.
Podtaczytem krotkimi kabelkami wyjsciami Aux3 i Aux4 do wtyku dekodera.

Po zrobieniu i sprawdzeniu wszystkich potaczen wstawitem zworke i wyprébowatem jazde na prad staty.
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Jezdzi wolno i ptynnie od napiecia 2,5V pobierajac ~ 55 mA. Przy 10V jazda jest szybka, za szybka jak na
towarowg ale predkosci ustale przy sterowaniu cyfrowym. Wazne Ze caty naped i odbior pradu dziata dobrze.
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Przy probnych jazdach ustawitem CV dla tej lokomotywy, wczesniej wgratem wstepne z pliku ,,csv”.

CV01 =86 - adres lokomotywy Cv43 =192 - F9 manewrowa i przyciemnienie
Cvo2=0 - napiecie startowe Cv45 = 16 - F11 wiacza Aux3 (palenisko)
CV03 = 4 sek - czas przyspieszania CVv53 =8 - przyciemnienie $wiatet (dobrac)
CV04 = 4 sek - czas hamowania Cvel =30 - predko$¢ manewrowej

CV05 =70 - predkos$¢ maksymalna CVv6e2 =2 - przysp. manewrowej

Cv35=4 - F1 wiacza Aux1 w przdd CV147 = 27 - Auxl wylaczone przy manewrowej
Cv47 =8 - F1 wiacza Aux2 w tyt CV148 = 27 - Aux2 wylaczone przy manewrowej
CV36 =0 - F2 nic nie wiacza CV156 = 3 - przyciemnienie dla LF, LR
CV37=0 - F3 nic nie wtacza

Lampy przednie i tylne wigczane sg typowo przyciskiem FL. Natomiast lampy gérne podtaczytem do Aux1 i
Aux2 i wiacza je przycisk F1 zgodnie z kierunkiem jazdy. Przy jezdzie manewrowej gorne sg wytaczane a
dolne przyciemnione. O$wietlenie paleniska na Aux3 wtacza przycisk F11 razem z dzwiekiem jazdy.

By sprawdzi¢ czy wszystkie Swiatta dziatajg musiatem zatozy¢ obudowe.

=

Wszystko $wieci jak chciatem i LED tylnych Swiatet trafiajq na Swiattowody. To jeszcze nie gotowa
lokomotywa, brak buforéw, szyb w oknach i osie kot zaklejone maskowaniem przed malowaniem.
Po dokonczeniu obudowy zostanie dodanie dzwieku przy okreslonych ustawieniach jazdy.

Ztozona BR86 wazy 245 gramdw, praktycznie waga nie zmieniona z wyjsciowej 240 g.
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Dla tej lokomotywy nie ma firmowego dzwieku. Ztozytem go z kilku juz robionych do lokomotyw
towarowych. Jest podobny ale nie taki sam. Zmienitem jazde i niektdre charakterystyczne dzwieki, jak
gwizdki czy pompa, zeby nie powtarzac takich samych efektow.

Do nowego projektu zgratem ustawienia jazdy przez ,Read configuration from track”. Przy podtrzymaniu
zasilania z dtawikiem 47 pH gotowy projekt wgratem bez problemdéw do lokomotywy na torach.

Gotowa lokomotywa.
B
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Cata lokomotywa malowana prawie czarng matowg (Revell 6). Kota czerwona btyszczaca i biate obrecze.
Pozostate czerwone detale pdtmatowa. Korbowdd, wigzary i inne dragi metaliczng na srebne tworzywo.
Podobnie metaliczne niektdre detale (sprezarka). Bufory zamiast gumowych wstawitem z tworzywa.

Predkosci jazdy podobne do poprzednich towarowych:
minimalnie jedzie ptynnie okoto 2,6 cm/sek. - 1,6 metra na minute,
z manewrowa_(30) przejezdza 6,2 cm/sek. - 3,7 metra na minute,
maksymalna (70) daje 20 cm/sek - 12 metréw na minute.

Podtrzymanie zasilania majace niecate 4000 puF wystacza na sekunde przy jezdzie ze $rednig szybkoscig (50),
dzwiekiem i wigczonymi Swiattami.
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