Przebudowa BR64 i BR75 M. Suchecki 2018

Lokomotywy opisuje tacznie bo majg podobng budowe mechaniczng cho¢ wystepujg pewne rdznice w
potozeniu silnika czy wykorzystaniu miejsca w réznych obudowach.

Jak przy poprzednich przebudowach najpierw wazymy lokomotywy a potem doktadajac obcigzenie dazymy
do zblizonej wagi. Oryginat BR64 wazyt 254, po przebudowie 260 gramow. BR75 wazyty po 240, przerobione
majq po 245 gramow.

Zaczynamy od rozebrania lokomotyw i wyczyszczenia wszystkich czesci. W BR64 kota sg nabite na osie i ich
zdjecie grozi popekaniem starego tworzywa, lepiej je zostawic i ostroznie wycina¢ miejsce na gtosnik.

Przed wycieciem obcigzenia w czesci ktdra zostaje wierce dwa otwory 1,5 mm. Potem w lewej Sciance ramy i
blachach obcigzenia rozwiercam je do 2 mm. Otwory w prawej Sciance gwintuje M2.

W ten sposdb srubkami M2 z wpuszczanymi tbami solidnie skrecam catg rame. Drugi otwdr umiescitem na
dole ramy, tak by $ruba ztapata boczne blachy z cylindrami co daje ich pewne mocowanie.

dodana kostka otowiu MRS Przekrdj BR75. Otow dodany

, pod silnikiem, duza kostka w
niepotrzebnym wycieciu po
MP3 i troche z przodu.

Przekrdj BR64 jest podobny
z takim samym rozmieszcze-
niem otowiu.

Inne jest potozenie silnika, w
BR75 jest odsuniety od ramy
by wypadt w kabinie.
uktadu W BR64 odlegtosc silnika od
tadowania ramy jest niewielka.
Katowniki mocujace silnik i
przedtuzenia watu rurka
beda réznej dtugosci.

W obu wykorzystatem
miejsca z tytu lokomotyw za
silnikami.

Ptytki obcigzenia z tytu
usunatem, a wtasciwie
obcigtem by zostata dolna
czes¢ z gwintowanymi
otworami do przykrecania
buforéw.

Jak widac¢ w BR64 silnik jest
tuz przy ramie na krotkich
katownikach przykrecanych
dwoma $rubkami M2 z
nakretkami.

Nie mogg dotykac watu
silnika, $rubki skracamy a
nakretki mozna spitowa¢ do
gruboséci, ~ 1 mm.

Do silnika katowniki
przykrecamy $rubkami M1,7,
dtugos$¢ gwintu w silniku to
tylko 1 mm wiec $rubki
trzeba dopasowac by nie zniszczyty wirnika. Tak samo, tylko na dtugich katownikach, s mocowane silniki w
BR75. Przedtuzamy waty i lutujemy do nich $limaki, patrz opis ,Przebudowy - wstep”.

W BR75 wstawiam z tytu maty katownik na ktérym mocuje ptytke uktadu podtrzymania i tylnych lamp.
Katownik przykrecony $rubkg M2 w dodany gwintowany otwér

Tyt BR64 zrobiony podobnie, na dtuzszej $rubce z kwadratowg tulejkg umocowana ptytka tylnych Swiatet.
Nad tulejkg miesci sie ptytka z trzema kondensatorami podtrzymania zasilania.
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Ptytka BR64 - sterowanie cyfrowe
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widok z géry - strona sciezek

Dekoder jazdy Cms 7o
DH12A 110 s
14,5x 8 x 3 mm 12
(bez wiyku) =14 13000
M6 1501
strona z wtykiem 1817

BN Susi- GND |
Susi - ZDAT | 1
EEm Susi- ZCLK | [

B Susi-zvs | [ sp6d piytki

Wyjscia Aux3 i 4 bez wzmacniaczy - 20 mA 3,3V (styki 15 17)

Na zdjeciu tytu BR64 widac
kwadratowa tulejke.

Za pionowg przegrodq
przyklejony dekoder jazdy a
na nim bedzie lezat modut
dzwieku.

Ptytka z kondensatorami nie
jest mocowana, trzyma sie
na wcisk miedzy przegrodq i
tylng ptytka.

Uktad tadowania zmiescit sie
na gorze plytki, nizej sq biate
i czerwone LED tylnych lamp.

Diody $wiatet potaczone
szeregowo i zasilane
dobranymi opornikami z
ptytki na silniku.

Lampy przednie to poftaczone szeregowo dwie
LED 3 mm w miejscu zarowek. W BR75 czarnej sg
trzy przednie lampy, tez szeregowo.

Lampy przednie i tylne czerwone zasilane z tego
samego wyjscia L(f) przez oddzielne oporniki.
Lampy tylne biate zasilane z wyjscia L(r).

Na ptytce sg jeszcze dtawiki i kondensator
zasilania silnika.

Silnik podtaczony normalnie, plus silnika do
pomaranczowego wyjscia dekodera, minus do
szarego.

Do uktadu tadowania prowadzimy przewdd
wspolnego plusa (niebieski) i przewdd masy
dekodera ze styku GND Susi, lutowany razem z
gniazdkiem na kabelkach dla modutu dzwieku.

W BR64 uzytem dekodera DH10C - patrz opis
przebudowy BN150.

Obie BR75 majq dekodery DH12A.

Wtyk dekodera usunatem i lutowatem kabelkami
wedtug rysunku obok:

7 - lampy przod, 9 - wspolny plus, 13 - lampy tyt
8 - silnik +, 10 - silnik -, 12 - prawa szyna

14 - lewa szyna, 16 - Aux1, 18 - Aux2.

Masa dekodera z GND Susi.

Nie wykorzystatem logicznych wyjs¢ Aux3 i 4 a
wyjécia Aux1 i 2 podtaczytem jako rezerwe.

Sprawdzitem dekoder w testerze i wgratem z pliku
wstepna liste ustawien CV.

Przed montazem dekodera w lokomotywie
sprawdzamy mechanike.

We wszystkich lokomotywach koniecznie usungé
pofaczenie odbierakdéw prawych kot z rama.
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Sktadamy rame z silnikiem, kotami zebatymi i napedowymi. tozysko silnika i 0$ pierwszego kota zebatego
oliwimy, pozostate smarujemy Srednim smarem. Ustawiamy lokomotywe na podpdrkach kotami w powietrzu
i regulujemy przeniesienie napedu ($limak) tak by pobdr pradu byt jak najmniejszy.

Doktadamy ptytke z odbierakami pradu i doginajac je lub odginajac ustawiamy pewny kontakt przy mozliwie
stabym hamowaniu kot.

W BR75 ptytka ze sprezynujacymi odbierakami unosi sie w gore. By lezata ptasko wstawitem matg ptytke
tekstolitowg miedzy ptytke odbierakow a katowniki mocujace silnik. Robie w niej dwa naciecia na katowniki o
takiej gtebokosci by docisna¢ ptytke odbierakdw. W BR64 silnik tuz przy ramie dobrze dociska ptytke
odbierakow. Jesli odbidr pradu jest z dwdch osi warto dodac blaszki kontaktowe dla Srodkowej.
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Lokomotywy z kompletnym sterowaniem. W BR64 zmiescity sie jeszcze dwa kondensatory w zbiornikach
wody. W sumie podtrzymanie ma 2500 yF co wystarcza na ~1,5 sekundy jazdy bez zasilania.

W BR75 we wnetrze skrzyni wegla wszedt kondensator 1000 uF (ten pionowy), drugi pod katowniki
mocujace silnik i dwa po 470 uF w zbiornikach wody. Podtrzymanie ma 3000 pF dajac do 2 sekund jazdy bez
zasilania. Wzmacniacz zuzywa sporo pradu, bez dzwieku czasy podtrzymania bytyby dtuzsze.

Na dole ptytek Swiatet dodana gabka (BR64) lub czarny papier (BR75), ostaniajg diody by nie $wiecity dotem.
Z wgranymi wstepnymi ustawieniami robimy prébne jazdy lokomotyw ostatecznie dobierajac ich ustawienia.

PDF created with pdfFactory trial version www.pdffactory.com



http://www.pdffactory.com
http://www.pdffactory.com

Ustawienia dekodera jazdy dla BR64:

- adres CV 1 =64 (ustawiC po swojemu)
- minimalne napiecie startowe cv2=0
- czas przyspieszania 4 sek. Cv3=4
- czas hamowania 4 sek. Cv4=14
- predko$¢ maksymalna Cv5=70
Ustawienia dekodera jazdy dla BR75:
- adresy CV1=75i76 (ustawi¢ po swojemu)
- minimalne napiecie startowe cv2=0
- czas przyspieszania 4 sek. Cv3=4
- czas hamowania 4 sek. CV4=14
- predkos$¢ maksymalna Cv5=80

Uwaga: ustawienia dla dekoderdw jazdy firmy D&H. Przy innych trzeba znalez¢ ich odpowiedniki
w liscie CV uzytego dekodera.

Trzy gotowe lokomotywy.

BR64 malowana w catosci czarng matowa, detale czarna btyszczaca i metaliczna, ostoja oryginalna, kota
czerwona btyszczaca z biatymi obreczami.
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Czarna BR75 malowana w catosci czarng potmat, detale czarna btyszczaca i metaliczna, ostoja lokomotywy
czerwony potmat. Kota czerwona btyszczaca i biate obrecze.
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Zielona BR75 malowana czes$ciowo. Czarny matowy przod kotta.

Troche poprawek obudowy dobrang zielong i ostoi czarng pétmat.

Kofa czarna btyszczaca i biate obrecze.

W obu BR75 nie zrobitem $wiecacej tylnej gérnej lampy bo miejsce zajat jeden z kondensatorow
podtrzymania.

Nie przewiduje juz dalszych zmian w tych trzech lokomotywach.

Lokomotywy puscitem po dtuzszym torze mierzac stoperem czasy przejazdu 1 metra dla minimalnej ptynnej i
ustawionej maksymalnej predkosci.

BR64 jezdzi od 3,5 cm/sek, maksymalnie 15 cm/sek. W minute przejedzie od 2 do 9 metrow.

Obie BR75 majg zakres od 4 cm/sek do prawie 23 cm/sek - w minute przejadg ponad 13 metréw.
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